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1 Sicherheit und Umwelt

Sicherheit und Umwelt

Elektrische Gefahren vermeiden

>

Messen Sie mit dem Gerat und angeschlossenen Fihlern
niemals an oder in der Nahe von spannungsfiihrenden Teilen.

Lassen Sie beschadigte Netzleitungen nur von autorisiertem
Fachpersonal ersetzen.

Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem Zustand
von autorisiertem Fachpersonal verdrahten und anschlieen.

Beachten Sie grundsatzlich die in Ihrem Land geltenden Vor-
schriften zum Offnen und Reparieren von elektrischen Geréten.

Personen- und Sachschaden vermeiden

>

Installations-, Einstell- und Kalibrierarbeiten nur durch
qualifiziertes und autorisiertes Personal durchfiihren lassen!

Offnen Sie das Gerat nur, wenn dies zu Installations-,
Wartungs- oder Instandhaltungsarbeiten in der Bedienungs-
anleitung ausdriicklich beschrieben ist.

Beachten Sie die zuldssige Lager-, Transport- und Betriebs-
temperatur.

Lagern Sie das Produkt nicht zusammen mit Losungsmitteln.
Verwenden Sie keine Trockenmittel.

Bei Bedienung oder Wartung am Messumformer das Geréat
nicht zugleich fir die Regelung verwenden.

Verwenden Sie das Produkt nur sach- und bestimmungsgeman
und innerhalb der in den technischen Daten vorgegebenen
Parameter. Wenden Sie keine Gewalt an.

Fihren Sie nur Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten an
diesem Gerat durch, die in der Dokumentation beschrieben
sind. Halten Sie sich dabei an die vorgegebenen Hand-
lungsschritte. Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile von Testo.

Dariiber hinausgehende Arbeiten dirfen nur von autorisiertem
Fachpersonal ausgefiihrt werden. Andernfalls Gbernimmt Testo
keine Verantwortung fiir die ordnungsgemafe Funktion des Gerats
nach der Instandsetzung und fiir die Giltigkeit von Zulassungen.

Umwelt schiitzen

>

Fuhren Sie das Produkt nach Ende der Nutzungszeit der
getrennten Sammlung fiir Elektro- und Elektronikgeréate zu



2 Zu diesem Dokument

(lokale Vorschriften beachten) oder geben Sie das Produkt an
Testo zur Entsorgung zurick.

2 Zu diesem Dokument

Verwendung

> Lesen Sie diese Dokumentation aufmerksam durch und
machen Sie sich mit dem Produkt vertraut, bevor Sie es
einsetzen. Beachten Sie besonders die Sicherheits- und
Warnhinweise, um Verletzungen und Produktschaden

vorzubeugen.

> Bewahren Sie diese Dokumentation griffbereit auf, um bei
Bedarf nachschlagen zu kénnen.

> Geben Sie diese
Produktes weiter.

Dokumentation an spéatere Nutzer des

A.WARNUNG

weist auf mogliche schwere Verletzungen hin

A VORSICHT

Symbole und Schre

weist auf mogliche leichte Verletzungen hin

ibkonventionen

Darstellung Erklérung
o Hinweis: Grundlegende oder weiterfiilhrende
1 Informationen.
Handlung: mehrere Schritte, die Reihenfolge
muss eingehalten werden.
> Handlung: ein Schritt bzw. optionaler Schritt.

Resultat einer Handlung.

Elemente der Programmoberflache.

Schaltflachen der Programmoberflache.

Funktionen/Pfade innerhalb eines Mends.

Beispieleingaben
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4 Messumformer

4 Messumformer

4.1. Leistungsbeschreibung

41.1. Funktionen und Verwendung

Der Messumformer testo 6351 eignet sich u. a. fur folgende
Einsatzbereiche mit Ethernet-Vernetzung:

e Teststande

¢ Reinraume

e Abfillprozesse

¢ Anspruchsvolle Raumklimaanwendungen

« Uberwachung von Strdmungsgeschwindigkeiten oder
Volumenstrémen in raumlufttechnischen Anlagen

Neben der reinen Signaliibermittlung der Messwerte Uber Analog-
ausgange an eine Steuerung kénnen Uber Ethernet gleichzeitig die
Messdaten aufgezeichnet, dokumentiert und visualisiert werden.
Des weiteren ist ggf. eine Alarmierung der Prozessverantwortlichen
maglich.

4.1.2. Lieferumfang
Zum Lieferumfang des Messumformers testo 6351 gehoren:
e Tastenblende
¢ Ruckwandhalterung
e Ethernet-Modul
¢ Bedienungsanleitung
e Kalibrierprotokoll

¢ CD-ROM mit Betriebsanleitungen (PDF), Konfigurationsdateien
fur Ethernetmodul und P2A-Update (dieses kann nur in
Verbindung mit der gesondert zu bestellenden P2A-Software
genutzt werden).

4.1.3. Zubehor

Fur den Messumformer testo 6351 steht u. a. folgendes Zubehor
zur Verfiigung:

¢ Netzteil
¢ P2A-Software (Parametrier-, Abgleich- und Analysesoftware)
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4.1.4.

¢ Montagezubehor

® Informationen Uber Zubehor sowie die Bestellnummern
1 finden Sie in Zubeh6r und Ersatzteile oder unter
www.testo.com.

Technische Daten

Messgréfien
« Differenzdruck

Genauigkeit

i Angaben gelten nur, wenn der positive Druck am positiven
Druckanschluss anliegt.

« +0,8% vom Messbereichsendwert, zusatzlich +0,3 Pa
Grundfehler*

* Tk steigungsarit=0,03% vom Messbereich pro Kelvin Abweichung
von Nenntemperatur 22°C

e Tk Nullungsarit=0%, da Nullung mit Magnetventil2

Messbereich, Auflésung und Uberlast

Messbereich je Auflésung Uberlast
nach bestellter

Ausfiihrung

0...50 Pa 0,1 Pa 20000 Pa
0...100 Pa 0,1 Pa 20000 Pa
0...500 Pa 0,1 Pa 20000 Pa
0...10 hPa 0,01 hPa 200 hPa

! Messunsicherheit nach GUM: +0,8% vom Messbereichsendwert 0,3 Pa.
GUM (Guide to the Expression of Uncertainty in Measurement): ISO-Leitfaden zur Ermittlung der
Messunsicherheit, um Messergebnisse weltweit vergleichbar zu machen.

Folgende Unsicherheiten werden bei der Ermittlung herangezogen:
e Hysterese

* Linearitat

*  Reproduzierbarkeit

«  Abgleichplatz/Werkskalibrierung

*  Prifplatz

2 Durch den automatischen Nullungszyklus kann es zu geringfiigigen
Vermischungen der Medien an der positiven und negativen Druckseite kommen.

9
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Messbereich je Auflésung Uberlast

nach bestellter

Ausfuhrung

0...50 hPa 0,01 hPa 750 hPa

0...100 hPa 0,1 hPa 750 hPa

0...500 hPa 0,1 hPa 2500 hPa
0...1000 hPa 1 hPa 2500 hPa
0...2000 hPa 1 hPa 2500 hPa
-50...50 Pa 0,1 Pa 20000 Pa
-100...100 Pa 0,1 Pa 20000 Pa
-500...500 Pa 0,1 Pa 20000 Pa
-10...10 hPa 0,01 hPa 200 hPa

-50...50 hPa 0,01 hPa 750 hPa

-100...100 hPa 0,1 hPa 750 hPa

-500...500 hPa 0,1 hPa 2500 hPa
-1000...1000 hPa 1 hPa 2500 hPa
-2000...2000 hPa 1 hPa 2500 hPa

o Bei Auslieferung und nach einem Werksreset werden die

1 Messwerte in der Einheit im Display angezeigt, die Uber die
KMAT-Option Fxx bestellt wurde, siehe Bestelloptionen
Messumformer testo 6351 (0555 6351) Seite 100.

Messtakt
e 1/s

Schnittstelle

* Mini-DIN fur P2A-Software (Abgleich- und Parametrier-
Software) und Testo-Handgerat testo 400/650

Spannungsversorgung

* 4-Draht (getrennte Signal- und Versorgungsleitungen):
20 ... 30 V AC/DC, 300 mA Stromaufnahme

Maximale Blrde
e 4-Draht: 500 Q (Stromausgang)

10
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> O

500

20 30

» VVDC

Maximale Last
¢ 4-Draht: 10 kQ (Spannungsausgang)

Analogausgang

e 0..1V+1,5mV (4-Draht) oder
.5V =75mV (4-Draht) oder

.. 10 V £ 15 mV (4-Draht) oder

.. 20 mA + 0,03 mA (4-Draht) oder
.. 20 mA + 0,03 mA (4-Draht)

A O O O

.

Analogausgang Auflésung
e 12 hit

Relais
* 4 Relais 250 V AC/DC, 3 A (optional)

Display
» 2-zeiliges LCD mit Klartextzeile (optional)

Einsatztemperatur
e -5..50°C/23..122 °F

11
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12

Lagertemperatur
¢ -20...60°C/-4..140 °F

Prozesstemperatur
e -20..65°C/-4...149 °F

Gehéause, Gewicht
¢ Kunststoff: 0,7 kg
¢ Ethernet-Zwischenschicht: 0,6 kg

Schutzart

¢ IP 65 nur, wenn der Messumformer sachgerecht verdrahtet ist
(verschlossene Kabeleinfiihrungen), Ethernet-Stecker und
Harting Push-Pull-Stecker gesteckt sind und/oder Dichtstopfen
eingefiigt sind.

Richtlinien, Normen und Prifungen
¢ EG-Richtlinie: 2004/108/EG

e DIN 14644-4

« EN 61000-6-2 Storfestigkeit

« EN 61000-6-3 Stéraussendung

¢ EN 61326-1+A1+A2

Ethernetmodul
e Schnittstelle:

o 1 X Mini-DIN

o 1 x RJ45 (Ethernet 10 BatesT/100 BaseTX)
e LED:

2xgrin

Garantie
¢ Dauer: 2 Jahre

e Garantiebedingungen: siehe Internetseite
www.testo.com/warranty
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4.1.5.

4.2,
4.21.

Abmessungen

102
Abmessungen in mm a b
mit Kabelverschraubungen M20 144 147
mit Kabelverschraubung NPT 144 144
mit Steckverbindung M 143

Produktbeschreibung

Auf einen Blick

S 0 bW

oo

Tasten (nur bei optionalem
Display)

Verschraubung Serviceklappe
(selbstsichernd, 2x)

Display (optional)
Serviceklappe
negativer Druckanschluss

positiver Druckanschluss,
gekennzeichnet durch eine rote
Unterlegscheibe

Gehauseunterteil
Verschraubung* M 16 x 1,5, z.B.
Analogausgange

Verschraubung* M 16 x 1,5, z.B.
Spannungsversorgung

10 Ose fiir Messstellenschild

13
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11 Verschraubung* M 20 x 1,5, z.B.
Relais R3 und R4

12 Verschraubung* M 20 x 1,5, z.B.
Relais R1 und R2

13 Eingeklebter Fiihlerstopfen
(Fuhlerbuchse ohne Funktion)

14 Gehauseoberteil

* alternativ sind NPT-
Kabelverschraubungen oder M-
Steckverbindungen lieferbar

Ethernetmodul

DIP-Schalter
Ethernetanschluss-Buchse
LED: LAN-Verbindungsstatus
LED: Versorgung

AW N PR >

Gehéauseschrauben

o Ul

Bohrung zur Befestigung an
Riickwandhalterung (Schraube
M3 x 6)

7 Kunststoffbugel zur
Ruckwandmontage

14
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4.2.2.

4.2.3.

4.2.4.

4.2.5.

Display und Tastatur

Die Displayoption ermdglicht die Bedienung des Messumformers
testo 6351 Uber Display und vier Tasten.

Die LCD-Anzeige besteht aus zwei 7-Segment-Zeilen zur Anzeige
von Messwerten und Einheiten sowie einer Informationszeile
(beispielsweise fir Statusmeldungen).

Helligkeit und Kontrast der Anzeige und die Hintergrund-
beleuchtung (permanent oder aus) kénnen tber das Bedienmenu
oder die P2A-Software verandert werden.

Serviceschnittstelle

Hinter der Serviceklappe befindet sich die Parametrierbuchse
(Mini-DIN) als Schnittstelle zur P2A-Software.

Relaisplatine (Option)

Diese verfligt Uber eine potentialfreie Schaltleistung von 250 V AC /
3 A. Schaltschwellen und Hysterese sowie die Funktion als Relais
fur Sammelalarm kénnen tber das Display oder die P2A-Software
eingestellt werden.

Weitere Eigenschaften sind:
« Funktion der Wechslerkontakte (Offner/SchlieRer) frei wahlbar
¢ 12 Anschlussklemmen fiir insgesamt 4 Relais.

] Sind keine Relais vorhanden, kénnen dennoch

1 Einstellungen zur Uberwachung von Grenzwerten oder
Alarmen Uber das Display vorgenommen werden. Der
Alarmstatus wird im Display angezeigt.

i Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem
Zustand von autorisiertem Fachpersonal verdrahten und
anschlieRen.

Analogausgange
Als Analogausgénge verfugt der testo 6351 entweder uUber

* 1 Stromausgang 0 bis 20 mA (4-Draht) / 4 bis 20 mA (4-Draht)
oder

¢ 1 Spannungsausgang 0 bis 1V /0 bis 5V /0 bis 10 V (4-Draht)

15
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4.2.6.

4.2.7.

MessgroRen
Es werden folgende Messgroéf3en angezeigt:

Differenzdruck in Pa, hPa, kPa, mbar, bar, mmH.0O, inch H,0,
inch HG, kg/cm?, PSI

Stromung®in m/s, ft/min

Volumenstrom® in m¥h, /min, Nm*/h, Nl/min

Skalierung
Es gibt drei Arten von Min/Max Werten:

Der Messbereich: In diesem Bereich liegt die maximale
Sensorleistung. Werte auf3erhalb des Messbereichs werden
z. B. Uber Meldungen angezeigt. Messbereich, siehe Tabelle
(unten).

Standardskalierung: Dieser Messbereich wird standardmaRig
den Ausgangssignalen zugeordnet:

1

o

bei Auslieferung, wenn keine Angaben im Bestell-Code
angegeben sind

nach Wechseln der Einheit wird der im Gerat hinterlegte
Messbereich standardmaRig eingesetzt.

1

Auch im spannungslosem Zustand behélt der
Messumformer seine Skalierungen bei.

Messbereich, siehe Tabelle (unten).
3 Die maximalen Einstellungen fir die manuelle Skalierung

o

Die maximalen Grenzen lassen sich wie folgt berechnen:

X = Differenz zwischen MIN- und MAX-Wert der
Standardskalierung

(Max-Wert von Standard) + (50 % von X)
(Min-Wert von Standard) — (50 % von X)

Es ist damit méglich Gber den Messbereich hinaus zu
skalieren, z. B. zur Anpassung der Skalierungsgrenzen an
Vorgabewerte einer SPS.

SUmim Nullpunkt (drucklos) schwankende Stromungswerte zu verhindern,
werden die Stromungswerte erst ab Differenzdriicken von >0,2 Pa bzw. >0,1%
des jeweiligen Messbereichs (der grof3ere Wert gilt) berechnet. Bei kleineren
Differenzdriicken bleibt der Stromungswert auf 0,00 m/s.

* perechnet

16
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4.2.8.

Bei der Alarmdefinition sind jedoch weiterhin die physikalischen
Messbereichsgrenzen mafRgebend.

Messbereich / Maximale Skalierung
Standardskalierung

0...50 Pa -25...75 Pa
0...100 Pa -50...150 Pa
0...500 Pa -250...750 Pa
0...10 hPa -5...15 hPa
0...50 hPa -25..75 hPa
0...100 hPa -50...150 hPa
0...500 hPa -250...750 hPa
0...1000 hPa -500...1500 hPa
0...2000 hPa -1000...3000 hPa
-50...50 Pa -100...100 Pa
-100...100 Pa -200...200 Pa
-500...500 Pa -1000...1000
-10...10 hPa -20...20 hPa
-50...50 hPa -100...100 hPa
-100...100 hPa -200...200 hPa
-500...500 hPa -1000...1000 hPa
-1000...1000 hPa -2000...2000 hPa
-2000...2000 hPa -4000...4000 hPa

Alarmbehandlung

Fur Alarm-Ober- und Untergrenzen kdnnen sowohl einzelne
Alarme als auch Sammelalarme spezifiziert werden. Ist die
Funktion Sammelalarm aktiviert, wird ein Alarm ausgeldst sobald
die Alarmgrenze eines Alarms, der dem Sammelalarm zugeordnet
ist, Uberschritten wird.

Der testo 6351 uberwacht mit Hilfe der Relais Grenzwerte. Liegt ein
Messwert au3erhalb der Grenzwerte, wird ein vom Benutzer
festgelegtes Relais geschaltet.

Kehrt der Messwert wieder um mehr als eine festgelegte Hysterese
unter oder Uber den Grenzwert zurlick, wird der Alarm zuriick-
genommen.

17
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Zudem kann mit Hilfe eines Sammelalarm-Relais tber das Auf-
treten von Fehler-/ Statusmeldungen informiert werden, siehe
Status-, Warn- und Fehlermeldungen Seite 63.

.4 Gehen gleichzeitig mehrere Alarmmeldungen ein, so wird

1 der letzte Alarm angezeigt. Wird der Alarm wieder zurtick-
genommen, werden die vorhergehenden Meldungen nicht
mehr angezeigt.

4.3. Inbetriebnahme

4.3.1. Ethernetmodul (Best.-Nr. 0554 6656) einsetzen

Das Ethernetmodul kann nachtraglich als Zubehér bestellt werden.
Es lasst sich einfach in den Messumformer testo 6351 einsetzen.

1. Verschraubung (1) der Serviceklappe l6sen und diese 6ffnen.
2. Gehauseschrauben (2) I6sen und herausnehmen.

3. Gehéauseoberteil abnehmen (3) und auf sauberer Unterlage
ablegen.

18
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4. Ethernetmodul (A) auf Gerateunterteil setzen (4).

e Stellen Sie zunachst tiber den DIP-Schalter den
1 gewilinschten Betriebsmodus ein (siehe Ethernetmodul
einstellen, Seite 29), bevor Sie das Gerat fixieren.

5. Gerateoberteil aufsetzen (5) und mittels den im Zubehor
mitgelieferten Gehauseschrauben (6) fixieren.

19



4 Messumformer

4.3.2.
4.3.21.

20

Gerat montieren
Wandmontage

Ruckwandhalterung anbringen

1. Sicherungsschraube (siehe Pos. (4) Zeichnung unten)
entfernen und Rickwandhalterung vom Kunststoffblgel (siehe
Pos. (2) Zeichnung unten) abziehen.

2. Ruckwandhalterung an die Montageposition halten und die drei
Bohrlécher markieren.

3. Drei Locher (@ 5 mm) bohren und ggf. Dubel einsetzen.
4. Ruckwandhalterung anschrauben.

Darauf achten, dass die Klemmbuigel (1) zur Wand zeigen
mussen.

Gerat an Rickwandhalterung befestigen
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1. Kunststoffbligel (2) an der Geréterlickseite bis zum Einrasten
auf die Rickwandhalterung aufschieben (siehe Pfeile).

2. Schraube (4) durch Bohrung (3) stecken und mit Riickwand-
halterung verschrauben.

4.3.3. Gerat anschliefen

Gerat o6ffnen

1. Verschraubung (1) der Serviceklappe l6sen und diese 6ffnen.

21
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22

2. Gehauseschrauben (2) I6sen und herausnehmen.

° Das Ethernetmodul (A) ist bereits durch das
1 Herausnehmen der Gehéuseschrauben (2) vom
Gehauseunter- und —oberteil gelost.

3. Gehéauseoberteil abnehmen (3) und auf sauberer Unterlage
ablegen.

4. Ethernetmodul (A) vom Gehé&useunterteil abnehmen (4) und
ebenfalls auf sauberer Unterlage ablegen.
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4.3.31.

A WARNUNG
Elektrische Spannung

Verletzungsgefahr!

> Schalten Sie den Netzanschluss vor dem AnschlieRen des

Messumformers spannungsfrei.

i Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem
Zustand von autorisiertem Fachpersonal verdrahten und

anschlielRen.

Anschlussiibersicht
1 2 3 4

|BI| W1l
©

00Qgo00O00
Q0000000

ga b~ WO N B

=
(©

1000000000000 1
=l )
l_J'_.f _
I I —
\ \ ‘ J
9 9 8 7
Gehauseunterteil 6 Anschlussplatine

Relaisplatine (Option)
Relaisanschliisse

Isolierwanne fir Relaisplatine 9

Anschlussleiste flr

Spannungsversorgung und

Analogausgénge

7 Verschraubung M 16 x 1,5*
8 Ose fir Messstellenschild

Verschraubung M 20 x 1,5*

* alternativ NPT-Kabelver-

verbindung

schraubung oder M-Steck-
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o In den nachfolgenden Anschlussbeschreibungen wird auf
1 diese Ubersicht und ihre Nummerierung Bezug genommen.

4.3.3.2. Spannungsversorgung und Analogausgénge anschlieBen
Anschlussleiste fuir

OO OO OO0 0 O0 Spannungsversorgung und

Analogausgéange, Pos. (5)

@ @ @ @ @ @ @ @ @@ der Anschlussuibersicht,

Seite 23
1 2 3 4 5 6 7 8
LI LT 0I1]
~24V CH1 CH2 CH3
.4 Die auf der Platine dargestellten Kanale 2 und 3 kénnen bei
1 diesem Gerat nicht benutzt werden.
1. Stecker abziehen.
2. Kabelenden abisolieren, Adernendhilsen aufklemmen und mit
den Spannungsanschliissen verschrauben.
3. Stecker in Buchse stecken.
Anschlussschema 4-Drahttechnik (0 ... 20 mA /4 ... 20 mA /
0..1V/0..5V/0..10V)
1 Kanal
V| o | T | o8 0..20 MA/4..20 mA
o|o]e[o]o]o]0] max. Biirde je 500 Q

0..1v/0..5Vv/0..10V

[

J
%) 4

o Die auf der Platine dargestellten Kanéle 2 und 3 kénnen bei
1 diesem Gerét nicht benutzt werden.
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1

° Anforderung an die Anschlussleitung der Versorgung:

¢ isoliert mit Querschnitt mindestens 0,25 mmz2, maximal
ohne Aderendhilsen 2,7 mm2.

« die Versorgungsleitung muss gegen ein Uberschreiten
von 8 A abgesichert sein.

e ein AUS-Schalter muss in der N&ahe leicht erreichbar
installiert werden und als solcher gekennzeichnet sein.

3.

Stecker abziehen.

Kabelenden abisolieren, Adernendhilsen aufklemmen und
entsprechend der Abbildung mit den Kanalanschliissen ver-
schrauben.

Stecker in Buchse stecken.

4.3.3.3. Relaisausgéange anschlieBen

o Lassen Sie den Messumformer nur in spannungslosem

1 Zustand von autorisiertem Fachpersonal verdrahten und

anschlielRen.

Relais-Anschlussleiste,

R1 R2 R3 R4
QDR QD Q)| | Pos. (3) der Anschluss-

Ubersicht

NC/C/NO

NC/C/NO | NC/C/NO | NC/C/NO

Es sind optional zwolf Anschlussklemmen fir insgesamt vier Relais
vorhanden. Die Bezeichnungen NC/C/NO (Offner / Wurzel bzw.
Pol / Schlief3er) sind auf der Oberflache der Platine eingeétzt.

Verwendung PG-Verschraubung

1.

Anschlusskabel fir die Relais durch die gedffnete
Verschraubung M 20 x 1,5 (Pos. (10) der Anschlusstibersicht)
fuhren.

Kabelenden abisolieren und Adernendhilsen aufklemmen.

Relais entsprechend der gewahlten Funktion (Offner/SchlieRer)
anschlieRen (siehe nachfolgende Abbildungen; der Anschluss
ist beispielhaft am Relais 1 dargestellt).

Verwendung Steckverbindungen (optional)

o Die Steckverbindung nur im spannungslosen Zustand

1 stecken bzw. trennen.

4

. Stecker der Sondenleitung und die Kupplung von eventuell
vorhandenen Fremdkdrpern reinigen.
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o Zum Schutz vor Verunreinigungen Stecker der
1 Sondenleitung nicht langere Zeit vom Gerat trennen.

Anschlusshinweise

~

@

00000000
00000000

O

¢ F0r den Anschluss muss eine doppelt isolierte Netz-
leitung (Mantelleitung) mit einem Querschnitt von
mindestens 1,5 mm?2 verwendet werden.

o

e Kabelanschluss (2) darf innerhalb der Wanne (1) nicht
in einer Schlaufe gelegt werden.

¢ Es wird empfohlen immer 3 Adern mit einem Kabel-
binder (3) aneinander zu binden.

* Die Leitungsisolierung muss mindestens 5mm (4) in die
Wanne gefuhrt werden.
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Verwendung des Relais als Offner (NC=Normally Closed)

I 1 Alarm-/Statuslampe
(Installationsbeispiel)

2 250V AC/DC, 3A

1

1 R2 R3 R4
o 00 O OO0 O 0|0 O O

ING/C/NO | NC/G/NO | NC/C/NO | NG/G/NO

o>

Die Betriebsleuchte (Alarm-/Statuslampe) leuchtet dauer-
haft, bis das Relais 6ffnet oder der Stromkreis unterbrochen
wird. Daher kann diese Schaltung zur Funktionsuber-
wachung des Alarm-Stromkreises verwendet werden, da

z. B. ein Kabelbruch durch Erléschen der Betriebslampe
angezeigt wird.

R
G

TS

Verwendung des Relais als SchlieBer (NO=Normally Open)

1 1 Alarm-/Statuslampe
(Installationsbeispiel)

2 250V AC/DC, 3A

H1 R2 R3 R4
o0 OO O 0|0 O 0|0 O O

NC/C/NO | NC/C/NO | NC/C/NO | NC/G/NO

1

—— 2

&
G
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4 Messumformer

o Die Betriebsleuchte (Alarm-/Statuslampe) leuchtet nur bei

1 Schalten (Schlie3en) des Relais. Eine Funktionsuber-
wachung des Alarm-Stromkreises ist daher bei dieser
Schaltung nicht méglich.

5. Verschraubung M 20 x 1,5 (Pos. (9) in der Anschlussiibersicht)
schlielen.

4.3.34. Option Steckerverbindung

Optional kdnnen die PG-Verschraubungen der Signal- und Ver-
sorgungsleitungen durch Steckverbindungen, die am Geh&use
montiert sind, ersetzt werden, siehe Pos. 1 und 2. Die Relais-
verdrahtung erfolgt tber Standard-Kabeleinfiihrungen und PG-
Verschraubungen.

|

|

[ :
—~ Y

©
O
O
O

_ §

T N B :’
1 2

Steckverbindungen fir Stromversorgung und Kanéle
Steckverbindung M12 (5-polig) Buchse (Pos 1)
Ansicht von auRen auf die Steckverbindungen im eingebauten

Zustand
4 PIN Belegung

3

V 24-

V 24+

+Chl

-Chl

AW [IN|F

PE
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4.3.3.5. Ethernetmodul einstellen

Mittels eines DIP-Schalters kann das Ethernetmodul zwischen zwei
Hauptfunktionen umgeschaltet werden:

¢ Funktion Saveris-Teilnehmer (DIP-Schalter Nr. 1 = on, DIP-
Schalter Nr. 2 = on), testo 6351 wird als testo Saveris
Komponente eingesetzt.

¢ Funktion XML-Server (DIP-Schalter Nr. 1 = off, DIP-Schalter Nr.
2 = on), Integration des testo 6351 in ein kundenseitiges
Ethernet-System.

o Im Auslieferungszustand ist beim testo 6351 mit
1 Ethernetmodul die Schalterstellung on (Saveris-Modus)
eingestellt.

v Das testo 6351 muss vom Ethernet-Netzwerk getrennt sein.

1. Messumformer 6ffnen (siehe Gerat 6ffnen, Seite 21).

2. DIP-Schalter Nr. 1 (1) am Ethernet-Modul einstellen. Im Bild:
DIP-Schalter Nr. 1 off, DIP-Schalter Nr. 2 on®

3. Ethernetmodul auf das Geh&auseunterteil aufsetzen (siehe
Pfeil).

5 DIP-Schalter Nr. 2 ohne Funktion
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30

Zur Konfiguration des Ethernetmoduls siehe nachfolgendes
Kapitel.

Mdochten Sie keine Konfiguration durchfiihren, schlief3en Sie
den Messumformer.
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4.3.3.6.

Gerat schlieBen

1. Ethernetmodul (A) auf Gerateunterteil setzen (1).

2 Geréateoberteil aufsetzen (2) und mittels Geh&useschrauben (3)
fixieren.
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3. Serviceklappe schlieBen und Schrauben (4) hineindrehen.

4 Ethernet-Netzwerkkabel Gber die Ethernet-Buchse an
Messumformer anschlieRen.

4.3.4. Kommunikation Ethernet

43.4.1. Betriebsarten
Generell erfillt das Ethernetmodul zweierlei Funktionen:
* ein entsprechendes testo 6351 wird zum Saveris-Teilnehmer

¢ ein entsprechendes testo 6351 kann in beliebige Ethernet-
Systeme integriert werden

434.2, Netzanschluss
> Netzwerkkabel an Messumformer anschlie3en.

e Das Netzwerkkabel darf nicht direkt an das Telefonnetz
1 (ISDN) angeschlossen werden.

Um den IP-Schutz zu gewahrleisten, muss ein RJ 2,5
Harting Push-Pull-Stecker verwendet werden.
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4.3.4.3.

4.3.4.4.

LED Statusanzeigen

Eigenschaft LED1 LED 2

Farbe grun grun

Statusanzeige fur Spannungsversorgung | LAN-Verbindung

Status: aus keine keine LAN-
Spannungsversorgung | Verbindung

Status: leuchtet Spannungsversorgung | LAN-Verbindung
vorhanden vorhanden

Status: blinkt Dateniibertragung

testo 6351 als Saveris-Teilnehmer

IP-Adresse einstellen

v Gehauseoberteil muss abgenommen sein.

v Netzwerkkabel muss an der Saveris Base und am Ethernet-
modul angeschlossen sein.

v Servicestecker muss gesteckt sein.

Die IP-Adresse des Messumformers kann entweder Uber die P2A-
Software (Zubehér Messumformer) oder (iber das Konfigurations-
menii von testo Saveris™ (testo Saveris™ Ethernet Assistent)

eingestellt werden.

1. Mit der P2A-Software IP-Adresse einstellen (siehe Software

verwenden Seite 72) oder mit dem testo Saveris'™ Ethernet
Assistent (siehe Bedienungsanleitung).

2. Servicestecker abziehen.
Ethernetmodul von der Spannungsversorgung trennen.
4. Gerét schliel3en (siehe Gerét schlieRen Seite 31).

Saveris nutzen

> Saveris-Software starten (siehe Bedienungsanleitung
Messdaten-Monitoring mit testo Saveris)
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i Achten Sie darauf, dass die Saveris-Software nicht bereits

geoffnet ist, zum Beispiel im Multiuserbetrieb unter
Windows® Vista. Sind in einem Netzwerk mehrere Clients
installiert, stellen Sie sicher, dass in einem gleichzeitigen
Betrieb der Clients von diesen keine gleichzeitigen
Anderungen an der Konfiguration des Systems vorge-
nommen werden.

wéhlen (Vollversion). Der Eintrag
ist verfligbar, wenn der Saveris Professional Client installiert ist

wahlen (eingeschrénkte Funktionalitét). Der
Eintrag ist verfiigbar, wenn der Saveris Viewer installiert ist
Das Programmfenster wird mit dem
Dialog gedffnet.

Projekt auswahlen

[
- 1477288 o]

=- 1477728

| Abbrechen ‘

@ Mur aklive Projekte

Alle Projekle

1 Sollte die Software einmal nicht starten, prifen Sie in der

Diensteverwaltung des Betriebssystems, ob der Dienst
gestartet ist und starten Sie ihn
gegebenenfalls neu.

2.

34

Die Option

. wahlen, wenn die Daten eines
laufenden Projektes gedffnet werden sollen

. wahlen, wenn die Daten eines beendeten
Projektes gedffnet werden sollen.

In der Baumstruktur das Projekt auswahlen, das geoffnet
werden soll.

Mit bestatigen.

Das Programmfenster wird mit dem
ausgewahlten Datensatz im Vordergrund angezeigt.
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4.3.4.5.

Integration in kundenseitiges Ethernet-System

Vorraussetzung

° Der Anwender sollte mit der Struktur eines XML-

1 Dokuments vertraut sein. Weiterhin sollten Kenntnisse
vorhanden sein, wie mit Hilfe einer Programmier-
/Scriptsprache ein solches Dokument Uber eine Internet-
verbindung heruntergeladen und dekodiert wird.

Schnittstelle

Die Kommunikation lauft nach dem Client / Server Prinzip ab,
wobei das Ethernetmodul die Rolle des Servers einnimmt:

Die XML-Schnittstelle wird Giber eine URL angesprochen. Die URL
setzt sich aus der IP-Adresse des Ethernetmoduls, dem Pfad fiir
das XML-Dokument und je nach URL mit einem festdefinierten
Parameter zusammen. Fehlt ein Parameter oder wird ein falscher
Wert Ubergeben, gibt das Ethernetmodul eine einfache Fehler-
meldung zurtck.

Beispiel:

IP-Adresse = 254.169.100.100

URL fiir serialnumber.xml:
http://254.169.100.100/data/getserialnumber

Ist ein Parameter notwendig folgt der URL immer als erstes ein ,?*
(Fragezeichen), anschlieRend wird der Parameter in Ublicher
Querystring-Form (Name=Wert) Gibergeben.

Beispiel:
IP-Adresse = 254.169.100.100
URL fir / identification.xml:

http://254.169.100.100/config/getidentification?param=0 (vergleiche
Tabelle xml-Codes)

Nach dem Aufruf der zusammengesetzten URL wird, wenn alles
korrekt war, ein XML-Dokument zuriickgegeben. Bei fehlerhaften
Parametern, erfolgt eine einfache HTML-Antwort, die darauf hin-
weist, weshalb keine XML-Antwort gegeben werden konnte.

Soll ein XML-Dokument auf den Server geladen werden erfolgt der
Zugriff Uber einen POST-Request

Beispiel Upload mittels Programm wget:
IP-Adresse = 254.169.100.100
URL flr / usersettings.xml:
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H:/wget/wget-complete-stable

Iwget --post-file=

C:/usersettings.xml

254.169.100.100/config/
setusersettings

Pfadangabe des Ordners, in
dem das Programm wget liegt

Befehl

Pfadangabe des
Ordners, in dem
die XML-Datei

usersettings liegt

IP-Adresse des
Messumformers und
gewlnschte url (siehe
Tabelle auf néchster
Seite)

Das Ethernetmodul unterstiitzt das Auslesen von

¢ Messwerten
e Geréatetyp (testo 6351)

¢ Firmwaredatum und Version (testo 6351)
e Status und Statusmeldungen (testo 6351)

¢ Alarmmeldungen (testo 6351)

« Betriebsstundenzéahler (testo 6351)
sowie das Lesen und Schreiben der:

¢ Abgleichdaten (testo 6351)

« Konfigurationsdaten der Analogausgange (testo 6351)

« Konfigurationsdaten der Relais (testo 6351)

¢ Benutzereinstellungen (testo 6351)

XML-Codes (Download)

Die Tabelle der xml-Codes ist zum Download auf
www.testo.de/transmitter sowie auf der Produkt-CD erhéltlich

url Beschreibung Parameter Antwort (siehe
Anhang)

Idata/getserialnumber Seriennummer des serialnumber.xml
angeschlossenen MUF
auslesen

[data/getidentification  |Typ des angeschlossenen | Param=0 (fiir MUF) identification.xml
MUF auslesen

Idata/getversion Firmware Version des version.xml
angeschlossenen MUF
auslesen

Idata/getfirmwaredate Firmware Datum des firmwaredate.xml

angeschlossenen MUF
auslesen

/data/getonlinevalue

36

Online Values des
angeschlossenen MUF
auslesen

onlinevalue.xml
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url Beschreibung Parameter Antwort (siehe
Anhang)
Idata/getviewchannels  [View Channels des viewchannels.xml
angeschlossenen MUF
auslesen
Idata/getstatus Status des ange- status.xml

schlossenen MUF
auslesen

Idata/getlaststatusmessa
ge

Letzte Statusmeldungen
des angeschlossenen
MUF auslesen

laststatusmessage.xml

Iconfig/gethourscount Betriebsstundenzahler hourscount.xml
von MUF auslesen
Iconfig/getusersettings  |Einstellungen des MUF usersettings.xml

auslesen

[config/getcalibration

Abgleichdaten des MUF
auslesen

param=0 (Abgleich-Satz 1)
param=1 (Abgleich-Satz 2)

param=2 (Abgleich-Satz 3)

calibration.xml

(
(

(
param=0 (Relais 1)
(

(

(

Iconfig/getreldefinition Relais Informationen des I reldefinition.xml
MUF auslesen param=1 (Relais 2)
param=2 (Relais 3)
param=3 (Relais 4)
Iconfig/getoptions Options des MUF options.xml
auslesen

Iconfig/getcollectivealarm

Upload XML-Dokumente

Alarm-Meldungen des
MUF auslesen

collectivealarm.xml

url Beschreibung |Parameter Post Antwort
(siehe
Anhang)
[configisetusersettings | Einstellungen des usersettings.xml |usersettings.xml
MUF setzen
[config/setcalibration  |Abgleichdaten des param=0 (Abgleich- | calibration.xml |calibration.xml
MUF setzen Satz 1) _
param=1 (Abgleich-
Satz 2)
param=2 (Abgleich-
Satz 3)
Iconfig/setreldefinition |Relais-Informationen | Param=0 (Relais 1) | reldefinition.xml |reldefinition.xml
des MUF setzen param=1 (Relais 2)
param=2 (Relais 3)
param=3 (Relais 4)
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url Beschreibung |Parameter Post Antwort
(siehe
Anhang)
[config/setoptions Optionen des MUF options.xml options.xml
setzen
[action/setresettm Noch nicht resettm.xml
implementiert
Beschreibung der XML-Elemente
Allgemeine Elemente
XML-Tag Beschreibung Typ

measurement_value

Elternelement. Enthalt die Kindelemente
value, unit, resolution

value Messwert Numerisch, Dezimalzahl

unit Einheit ASCII

number_values Anzahl Numerisch, Ganzzahl
Elemente in calibration.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

calibration_data

Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente unit, attenuation,
cal_reserved, cal_offset, cal_scale.

unit Siehe allgemeine Elemente
aftenuation Dampfung (0...15) Numerisch, Dezimalzahl
cal_offset Offset Numerisch, Ganzzahl
al_scale Elternelement. Enthalt die

Kindelementen cal_minscale,

cal_maxscale
cal_minscale Skalierungswert Numerisch, Dezimalzahl
cal_maxscale Skalierungswert Numerisch, Dezimalzahl

Elemente in collectivealarm.xml

XML-Tag Beschreibung Typ

colalarmtable

Wurzelelement. Enthélt die
Kindelemente alarm_numbers, alarm

alarm_numbers

Anzahl Alarmmeldungen

Numerisch, Ganzzahl

alarm Elternelement. Enthalt die Kindelemente
alarm_event, alarm_state
alarm_event Art des Alarms ASCII
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XML-Tag Beschreibung Typ
alarm_state Status des Alarms Numerisch, Ganzzahl
0 = Alarm inaktiv
1 = Alarm aktiv
Elemente in firmwaredate.xml
XML-Tag Beschreibung Typ

firmware_date

Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente year, month, day

year Jahr Numerisch, Ganzzahl
month Monat Numerisch, Ganzzahl
day Tag Numerisch, Ganzzahl
Elemente in hourscount.xml
XML-Tag Beschreibung Typ
hourcount Waurzelelement. Enthalt das
Kindelement hours
hours Beriebsstundenzéhler in h Numerisch, Ganzzahl
Elemente in identification.xml
XML-Tag Beschreibung Typ
ident Waurzelelement. Enthalt das
Kindelement device_id
device_id MUF-Typ Numerisch, Ganzzahl
Elemente in laststatusmessage.xml
XML-Tag Beschreibung Typ
mufmsg Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente msg, sn, hours
msg Statusmeldung ASCII
sn Seriennummer ASCII, 8 Zeichen
hours Beriebsstundenzéhler in h Numerisch, Ganzzahl
Elemente in onlinevalue.xml
XML-Tag Beschreibung Typ
online_values Waurzelelement. Enthalt die

Kindelemente number_values,
measurement_value

number_values

Siehe allgemeine Elemente

measuremem_value

Siehe allgemeine Elemente
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Elemente in options.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

options

Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente device_options,
production_options

device_options

Siehe Beschreibung device_options

Numerisch, Ganzzahl

production_options

Siehe Beschreibung production_options

Elemente in reldefinition.xml

Numerisch, Ganzzahl

XML-Tag

Beschreibung

Typ

relay data

Wurzelelement. Enthalt die Kind-
elemente relay_channel, relay_number,
relay_status, sw_point_character,
sw_point_value, hysteresis_value

relay_channel

Mit dem Relais verkniipfter Messkanal

Numerisch, Ganzzahl

relay_number

Relais Nummer (0...4)

Numerisch, Ganzzahl

relay_status

Zustand des Relais
0=aus
1=ein

Numerisch, Ganzzahl

sw_point_charact

Schaltpunkt: Schaltpunkt:
0 = Low-Limit Uberwachung

1 = High-Limit Uberwachung

Numerisch, Ganzzahl

sw_point_value

Schaltpunkt

Numerisch, Dezimalzahl

hysteresis_value

Elemente in ser

Hysterese

ialnumber.xml

Numerisch, Dezimalzahl

XML-Tag Beschreibung Typ

serialnumber Wurzelelement. Enthalt das
Kindelement number

number Seriennummer ASCII, 8 Zeichen

Elemente in status.xml

XML-Tag Beschreibung Typ

mufstatus Wurzelelement. Enthalt die Kind-
elemente statemsg, staterel,
statecounter

statemsg Status Meldung Numerisch, Ganzzahl
Siehe Beschreibung statemsg

staterel Status Relais Numerisch, Ganzzahl
Siehe Beschreibung staterel

statecounter Zahler Numerisch, Ganzzahl
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Elemente in usersettings.xml

XML-Tag

Beschreibung

Typ

usersettings

Wurzelelement. Enthalt die
Kindelemente (pressure)* ,
(abs_pressure_pa_process)*,
(temperature_c_process)*,
(abs_pressure_pa_norm)*,
(temperature_c_norm)*,
(abs_pressure_pa)*, (area)*,
(correction_factor)*, (pitot_factor)*,
setting_display, backlight, contrast,
language, disp_msg

pressure

Absolutdruck

Numerisch, Dezimalzahl

setting_display

Auto-Off Hintergrundbeleuchtung
0 -> Hintergrundbeleuchtung auto off

1 -> Hintergrundbeleuchtung immer an

Numerisch, Ganzzahl

backlight

Helligkeit Hintergrundbeleuchtung
0..9 (0=aus, 9 = max.)

Numerisch, Ganzzahl

contrast

Kontrast Display
0..9 (0 = min., 9 = max.)

Numerisch, Ganzzahl

language

Sprache

0 ->Deutsch
->Englisch
->Franzosisch
->Spanisch
->Italienisch
->Japanisch
->Schwedisch

o0 WN -

Numerisch, Ganzzahl

disp_msg

Anzeige Statusmeldungen
0=aus
1=ein

Numerisch, Ganzzahl

abs_pressure_pa_process,

Prozessdaten Druck, Absolutdruck in Pa

Numerisch, Dezimalzahl

emperature_C_process

Prozessdaten Druck,
Prozesstemperatur in °C

Numerisch, Dezimalzahl

abs_pressure_pa_norm

Normdaten Druck, Absolutdruck in Pa

Numerisch, Dezimalzahl

humidity_norm

Normdaten Druck, Prozessfeuchte in
%rF

Numerisch, Dezimalzahl

temperature_c_norm

Normdaten Druck, Prozesstemperatur in
°C

Numerisch, Dezimalzahl

Querschnitt des Kanals in mm2

area Numerisch, Dezimalzahl
correction_factor Korrekturfaktor Numerisch, Dezimalzahl
Staurohrfaktor

pitot_factor

* Kindelemente sind optional

Numerisch, Dezimalzahl
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Elemente in versions.xml

XML-Tag Beschreibung Typ
firmware_version Wurzelelement. Enthélt das
Kindelement version
version Firmware Version ASCII, 6 Zeichen
Elemente in viewchannels.xml
XML-Tag Beschreibung Typ

view_channels

Wurzelelement. Enthalt die Kind-
elemente number_values, view_channel

number_values

Siehe allgemeine Elemente

view_channel Elternelement. Enthalt die Kindelemente
channel_info, measurement_value,
meas_status

channel_info Elternelement. Enthalt die Kindelemente
connector_info, channel_type

measurement_value Siehe allgemeine Elemente

meas_status

Elternelement. Enthalt die Kindelemente
min, max, mean

connector_info Kanal (Muf) ASCII
channel_type Messgrdsse Details ASCII
min Minimaler Messwert Numerisch, Dezimalzahl
max Maximaler Messwert Numerisch, Dezimalzahl
mean Mittelwert Numerisch, Dezimalzahl
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Beschreibung production_options

Inhalt von production_options ist eine Zahl vom Typ double word
(32 Bit). Die einzelnen Hardware Optionen sind dabei Bit-codiert.

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXX1 2222 3334
1 0=2 Leiter

1=4 Leiter

frei

0=4...20mA

1=0...20mA

2=0...1V

3=0...5V

4=0...10V
4 0=1 Analogausgang
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Beschreibung device_options

Inhalt von device_options ist eine Zahl vom Typ double word (32
Bit). Die einzelnen Gerateoptionen sind dabei Bit-Codiert.

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX 1222 2345
frei

N -

frei

w

frei

A

O=keine Relais vorhanden
1=Relais vorhanden

5 0=kein Display

1=Display vorhanden

Beschreibung statemsg

Inhalt von statemsg ist eine Zahl vom Typ double word (32 Bit). Die
einzelnen Status Meldungen sind dabei Bit-Codiert.

Ist statemsg = 0 sind keine neuen Meldungen vorhanden.
Ist statemsg != 0

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX 1234 5678
frei

frei

frei

frei

frei

1=Information MUF

1=Warnung MUF

1=Fehler MUF

0o N o ok~ WN P

Beschreibung staterel

Inhalt von staterel ist eine Zahl vom Typ double word (32 Bit). Die
einzelnen Relaiszustande sind dabei Bit-Codiert.

XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX XXXX X123
1 O=Relais 4 ist nicht gesetzt

1=Relais 4 ist gesetzt
2 0=Relais 3 ist nicht gesetzt

1=Relais 3 ist gesetzt
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3 O=Relais 2 ist nicht gesetzt
1=Relais 2 ist gesetzt

4 0=Relais 1 ist nicht gesetzt
1=Relais 1 ist gesetzt

Weitere Informationen finden Sie im Download-Bereich unter
www.testo.com.

4.3.5. Gerat abgleichen

4.3.5.1. Analogausgangs-Abgleich

Der Abgleich der Analogausgange dient dem Abgleich der Signal-
kette vom Digitalsignal (Messumformer-intern) zu den Analogaus-
gangen. Dabei wird jeweils pro Kanal der Signaltyp abgeglichen,
welcher fur den Messumformer bestellt wurde (z. B. 4...20 mA oder
0...1 V usw.)

Status-LED

Kontakt Ch. 1+
Kontakt Ch. 1-
Service-Schnittstelle

A w DR

Analogausgang 1 abgleichen

v Beitesto 6351 mit Stromausgang: Birde von max. 500Q2 ist am

Kanal 1 angeschlossen (siehe Steckverbindungen fiir
Stromversorgung und Kanéle Seite 28).
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v Ein prazises Multimeter (Minimalanforderung: Auflésung 6,5

Digits, mindestens 5x genauer als das 6351) steht zur
Verflgung.

o Steht lediglich ein einfaches Multimeter zur Verfligung, darf
1 der Abgleich des Analogausgangs nicht erfolgen.

Die Serviceklappe ist geoffnet.

RN

Eingange des Multimeters mit den Kontakten (2) und (3) fuir den
Kanal 1 verbinden.

n

Den mit dem Multimeter gemessenen Referenz-Analogwert in
die P2A-Software (siehe Analogausgang abgleichen Seite 94)
Ubernehmen oder Uber das Bedienmen (siehe Analogabgleich
durchfuhren Seite 61) eingeben.

3. Verbindungen zwischen Multimeter und Kontakten des testo
6351 losen und Serviceklappe schliel3en.

n-Punkt-Abgleich

Beim n-Punkt-Abgleich wird die Messgrofie an den 3-6 Mess-
punkten an den Referenzwert angeglichen. Die Referenz-
bedingungen werden durch die Verwendung eines prazisen Druck-
gebers erreicht, der 5x genauer sein sollte als der Messumformer.

1 positiver Druckanschluss
“| 2. negativer Druckanschluss
3. Druckgeber

o Die Anzahl der Messpunkte ist ab Werk auf 3 eingestellt
1 und kann nur tber die P2A-Software veréandert werden
(siehe n-Punkt-Abgleich Seite 93).

Der n-Punkt-Abgleich muss immer vollsténdig und zeitnah
an allen ausgewahlten Messpunkten durchgefiihrt werden.

o

v Ein praziser Druckgeber (5x genauer als der Messumformer,

z. B. Prazisionsdruckgeber DPC von Testo industrial services)
steht zur Verfugung.

1. Positiven Ausgang des Druckgebers (3) mit positivem Druck-
anschluss des Messumformers (1) und negativen Ausgang des
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Druckgebers (3) mit negativem Druckanschluss des Messum-
formers (2) verbinden.

2. Den mit dem Druckgeber erzeugte Referenz-Druckwert in die
P2A-Software (siehe n-Punkt-Abgleich Seite 93) ibernehmen
oder Uber das Bedienmenu (siehe Analogabgleich durchfiihren
Seite 61) eingeben.

3. Handlungsschritt 2 fir jeden der Messpunkte wiederholen.

4. Verbindungen zwischen Druckgeber und Druckanschliissen des
testo 6351 l6sen.

Bedienung

Zusammenhang Bedienmenii — Mini DIN Buchse
aktiv

Der testo 6351 kann entweder tber das Bedienmeni oder uber die
P2A-Software (siehe Parametrier-, Abgleich und Analysesoftware
(P2A-Software) Seite 68) parametriert werden.

.4 Der Messumformer testo 6351 kann Uber Display und
1 Tastatur nur dann bedient werden, wenn die Displayoption
vorhanden ist.

Ist der testo 6351 mit der P2A-Software verbunden, ist das
Bedienmenu fur die Dauer der bestehenden
Kommunikation gesperrt. Im Display des testo 6351 wird
die Meldung Servicestecker angezeigt. Sobald die P2A-
Software abgekoppelt wird, ist das Bedienmeni wieder
zuganglich.

Tastenblende

Um unberechtigte Bedienung der Tasten zu verhindern, kann der
Standard-Tastenrahmen gegen eine Tastenblende ausgewechselt
werden.

Sofern die Tastenblende montiert wurde, muss zur Bedienung die
Serviceklappe getffnet werden.
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4.4.3.

4.4.4.

Tastenblende anbringen

v Die Serviceklappe ist gedffnet, siehe Gerét 6ffnen Seite 21

1. Schrauben (3) herausdrehen und Tastenrahmen (2) abnehmen.

2. Tastenblende (1) in Serviceklappe einsetzen und Schrauben (3)
hereindrehen.

3. Serviceklappe schlie3en und verschrauben.

Passwortschutz

Das Bedienmeni kann Uber einen vierstelligen Nummerncode
geschuitzt werden (siehe Hauptmenii Einstellungen bearbeiten
Seite 55), sodass unberechtigten Personen ohne Kenntnis dieses
Nummerncodes der Zugriff auf das Bedienmenu nicht mdglich ist.

Soll der Passwortschutz nicht genutzt werden, muss der Nummern-
code "0000" eingegeben werden. Dies entspricht auch dem Aus-
lieferungsstand.

Aufbau des Bedienmeniis

Das Bedienmeni umfasst auf der Hauptmeniiebene:
¢ Hauptmenl Kanal 1

¢ Hauptmenl Alarm

¢ Hauptmen Einstellungen
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¢ Hauptmenl Analyse

¢ Hauptmenl Meldungen

¢ Hauptmen Ident

¢ Hauptmeni Abgleich

¢ Hauptmeni Reset

hY

= 1 Anzeige Kanal 1
= 2 keine Anzeige
3 Anzeige fur Meldungen

Vier Tasten ermdglichen Navigieren/Blattern durch die Menls
sowie Eingeben/Verandern von Werten und Einstellungen:

Taste

Funktion/Beschreibung

SET

Im Messbetrieb: In Parametrierung
wechseln

Im Parametriermodus: Bestatigung einer
Auswahl oder Einstellung

ESC

Verlassen eines Menus (ohne
Veranderung)

Auswahlen: Blattern durch Menis (nach
unten) oder auswahlbare Alternativen

Editieren: Wechsel zur nachsten
Zahlenstelle (nach rechts)

Auswahlen: Blattern durch Menis (nach
oben) oder auswahlbare Alternativen

Editieren: Wert der aktuellen Zahlenstelle
um 1 erhéhen
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4.4.5. Ubersicht iiber das Bedienmenii testo 6351

Passwort (Eingabe falls erfordedich)

|Messheuieb|4-(e?—{ Hanal 1

() Wechsel zur nachsten Zahlenstelle
(@& +1 (Wert der skt Stelle um 1 erhihen)

Auswahl

Biittern durch
®® Altemativen

@ bedeutet Taste SET
® bedeutel Tasts ESC

<.>
bedeutat: nur Ablesen,
Keine Eingabe mighch

-—{ Alarm t:%

optischer Alarm Auswehl |

COJ

—Iman [wa]—il siehe min Uberw.l
r
—{Smnelaarm mrmw

A 4
L{ a2t |—»{ sehe lam 1

49



4 Messumformer

G +1 Wert der ak. Stelle um 1 eridhen)

?
@ (B Wechsel zur nichsten Zahienstelle

@@ Auswahl
Blatiem durch
e® Altemativen
Sprache Auswahl @ bedeutet Tasie SET <>
bedeutet: nur Ablesen,
[0 [ oo e | (E) bedeutet Tasle ESC Kine Eingabe mégich

L] Flache Auswahl

v | Temperatur ﬂ%ﬂﬂw|

i, st |33 iow]
=5
&) Temperatur editieren |
F Druck [E wdieren
L Bt ]
Feuchte  [¢533 editieren
=@
Tomperatir_ [$553 editeren

@
—{ Guersehnit__[$CE3* edieren |

(U]

(=R0A)
Er*[oan
[Seovoie 1468

o)

L Komeiturtaktor [$E53H editoren |

50



4 Messumformer

»gi Analogausgang 1 ]@ Auswahl |

<MinMax Kan. 1>

() Wechsel zur nachsten Zahlenstelle
(@ +1(Wert der akt. Stelle um 1 erhhen)

Blattem durch
®e® Altemativen

<...>
bedeutet: nur Ablesen,
Keine Eingabe maglich

bedeutet Taste SET
(E) bedeutet Taste ESC

der Meldung

(»a) |

; Durchbiattem der Meldungen (/A ) l

—1 Ident <Seriennummer>
CO)
F
f mgeen [ SR ondatgeer [ g3 Avgleichpunkt 1 | $583*] ediieren |
i
Abgleichpunkt 2 »gli ediieren
=ia
! Abgleichpunkt 3 | editiren |
o 3 1B e
3
Abgleichpunkt 2 editieran
L{ aogectpunit 3 | $G3*] ediieren |
r
—I Reset Hgll Werksresel Gerdt | I:%:l RESET |
® ResetMiMax o083 Reser |
Kanal 1
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Die einzelnen Hauptmenlis

Hauptmenii Kanal 1 bearbeiten

Einen Uberblick bietet die Ubersicht tiber das Bedienmeni testo
Seite 49).

Sie kdnnen grundlegende Einstellungen fur Kanal 1 vornehmen.

1. Im Messmodus driicken, mit > oder A
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.
Uber P oder A kann nun einer der folgenden Parameter
ausgewahlt werden, wobei die Auswahl mit bestatigt

werden muss:
¢ Einheit Kanal 1
Die Messgrof3e fiir diesen Kanal wird ausgewahlt.

Parameter mit P oder A editieren/auswahlen, mit
bestatigen oder Eingabe mit abbrechen.

¢ Skalenminimum Kanal 1

Die untere Skalengrenze wird editiert; Einheit entsprechend
Auswahl oben.

Wert editieren: Mit P> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A
Ziffernwert um 1 erhdhen. Mit bestatigen oder Eingabe mit
abbrechen.

¢ Skalenmaximum Kanal 1
Die obere Skalengrenze wird editiert;
Einheit entsprechend Auswahl oben.

Wert editieren: Mit P> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A
Ziffernwert um 1 erhdéhen. Mit bestatigen oder Eingabe mit
abbrechen.

« Signalverzégerung ("Dampfung") Kanal 1

Das Analogsignal kann verzégert werden ("Dampfung"); hierzu
wird eine Zeitkonstante ausgewahlt (1 = keine Verzdgerung;
15 = starkste Verzdgerung).

Parameter mit P oder A editieren/auswahlen, mit
bestatigen oder Eingabe mit abbrechen.

2. Mit > oder A weiter zum Hauptmeni oder mit in den
Messbetrieb zurtickkehren.
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4.4.6.2.

Hauptmenii Alarm bearbeiten

Mit dem Alarm werden die Relais programmiert, die optional
erhéltlich sind. Zudem werden (auch ohne Relais) die Alarm-
zustande auf dem Display (oben rechts) angezeigt.

Sie kdnnen wahlen, ob der Alarm zur Grenzwertuberwachung oder
als Sammelalarm genutzt werden soll. Wird ein Alarm zur
Grenzwertliberwachung eingesetzt, kann zwischen Minimum- und
Maximumiiberwachung gewahlt sowie pro Alarm ein Grenzwert
und jeweils eine Hysterese eingestellt werden.

Zusatzlich kann jeder Alarm mit einem deutlich sichtbaren
optischen Alarm (Blinken der Display-Hintergrundbeleuchtung)
verknupft werden.

Weiterhin kann jedem zur Grenzwertliberwachung eingesetztem
Alarm eine Alarmverzégerung zwischen 0 und 240 Sekunden
zugeordet werden, um die sowohl eine entsprechende Relais-
Auswirkung als auch der optische Alarm verzégert werden. Erlischt
der Alarmzustand innerhalb der eingestellten Alarmverzdgerungs-
zeit, so wird weder der optische Alarm noch eine Relaisschaltung
ausgelost. .

Bei anstehendem Alarmzustand kénnen mittels einer Quittierung
sowohl der optische Alarm als auch alle Relaisausgange
zuriickgesetzt werden. Das Auslésen eines neuen Alarms kann
nun erst nach dem Erléschen des Alarmzustandes ermdglicht
werden.

1. Im Messmodus drticken, mit > oder A
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.

- Es kdnnen vier Alarme parametriert werden.

2. Mit > oder A anwahlen und Auswahl mit
bestatigen.

Alarm zur Grenzwertliberwachung einsetzen
SchlieRBer (NO)

Minimumuberwachung Maximumiiberwachung
Hysterese Hysterese
On |~ -— |~ -— On
] 10ff off A
Grenzwert Grenzwert
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Offner (NC)

Minimumuberwachung Maximumiiberwachung
Hysterese Hysterese
~—= On On =

%\D‘ T Yoff

Grenzwert Grenzwert

3. Mit > oder A (z. B. "Kanal 1") anwéhlen und Auswahl
mit bestatigen.

4. Mit > oder A oder
auswahlen (siehe Grafik).

5. driicken und sowie editieren: Mit
eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen.
Mit bestatigen oder Eingabe mit abbrechen.

6. Mit > oder A auswahlen. Mit > oder A
oder auswahlen. Mit bestatigen oder Eingabe mit

abbrechen.

7. driicken und editieren: Mit > eine

Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen (0...
240 Sekunden maoglich). Mit bestatigen oder Eingabe mit

abbrechen.
Mit zuriick zu
9. Mit zuriick zu

10. Mit P> oder A zu den anderen Relais wechseln und
Einstellungen auf die gleiche Weise vornehmen.

Alarm als Sammelalarm einsetzen oder nicht benutzen

Wird einem Alarm der Sammelalarm zugeordnet, schaltet das
Relais und kann ein optischer Alarm Uber das Display ausgegeben
werden, sobald (mindestens) eine der Warn- oder Fehler-
meldungen des Messumformers testo 6351 aktiv wird.

] Die Auswahl der auf den Sammelalarm wirkenden
1 Meldungen kann nur in der P2A-Software erfolgen, siehe
Software verwenden Seite 72

v Alarm ist ausgewahlt (siehe vorangegangene Schritte 1 und 2).

1. Mit P oder A festlegen, ob als oder
werden soll. Auswahl mit bestatigen.
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4.4.6.3.

2. Bei Auswahl Sammelalarm: Mit P oder A
auswahlen. Mit > oder A oder auswahlen. Mit
bestéatigen und zu zuriickkehren.

3. Mit P oder A zu einem anderen Alarm wechseln und
Einstellungen auf die gleiche Weise vornehmen.

4. Mit zurtick zum

5. Mit P oder A weiter zu oder mit
in den Messbetrieb zurtickkehren.

Hauptmenii Einstellungen bearbeiten
Sie kénnen Gerate- und andere Einstellungen bearbeiten.

> |Im Messmodus driicken, mit > oder A
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.

Sie kdnnen Einstellungen bearbeiten fur:
« Display
e Sprache
« Code
¢ Einheiten

o Absolutdruck

o Flache

o Temperatur
o Normdaten
o Prozessdaten

Displayeinstellungen bearbeiten
Sie kénnen Helligkeit und Kontrast des Displays einstellen.

1. Mit > oder A wahlen und Auswahl mit
bestatigen.
2. Mit > oder A oder anwéhlen und
Auswahl mit bestétigen.
Uber » oder A kann nun einer der folgenden Parameter
ausgewahlt werden, wobei die Auswahl mit bestatigen werden
muss:

Die Displaybeleuchtung wird verandert.

Parameter mit > oder A editieren/auswéhlen, mit
bestatigen oder Eingabe mit abbrechen (die Auswirkung
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der Parameter-Veranderung kann wahrend der Eingabe
beobachtet werden).

Der Helligkeitsunterschied zwischen Displayhintergrund und
angezeigter Werte wird verandert.

Parameter mit P oder A editieren/auswahlen, mit

bestatigen oder Eingabe mit abbrechen (die Auswirkung
der Parameter-Veranderung kann wahrend der Eingabe
beobachtet werden).

Mit P> oder A oder wahlen und mit bestatigen.

Aus: Die Displaybeleuchtung schaltet sich automatisch ab,
wenn 10 sec keine Taste betatigt wurde.

Ein: Die Displaybeleuchtung ist aktiviert

3. Mit zurlick zu und mit > oder A
weiter zu

Sprache auswéhlen
Sie kénnen die Sprache der Display-Klartextzeile auswéhlen.

> dricken, mit > oder A gewunschte Sprache auswahlen,
Auswahl mit bestatigen und zu zuriickkehren.

.4 Wahlen Sie nur eine Sprache aus, die Sie gut verstehen
1 kénnen.

Einheit auswahlen

Diese Einstellung wirkt sich auf die Einheit der Norm- und
Prozessdaten aus.

1. dricken, mit P oder A auswahlen,
Auswahl mit bestatigen oder mit abbrechen.
2. Mit > oder A auswahlen, Auswahl mit
bestatigen oder mit abbrechen.
3. Mit > oder A gewiinschte GréRe (Absolutdruck / Flache /
Temperatur) auswahlen, Auswahl mit bestatigen oder mit
abbrechen.
4. Mit > oder A gewtinschte Einheit auswahlen, Auswahl mit
bestatigen oder mit abbrechen.
5 Mit zuriick zu und mit P oder A
weiter zu
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Normdaten bearbeiten

Einstellung individuelle Werte fiir die Normdaten zur Volumen-
stromberechnung.

1. Mit > oder A auswahlen, Auswahl mit
bestatigen oder mit abbrechen.

2. Mit > oder A gewiinschte GroRRe (Absolutdruck / Temperatur)
auswahlen, Auswahl mit bestatigen oder mit
abbrechen.

3. Mit P> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1
erhéhen. Mit bestatigen oder Eingabe mit abbrechen.

4, Mit zuriick zu und mit > oder A weiter zu

Prozessdaten Druck bearbeiten
Einstellung der Prozessdaten fiir die Staurohrberechnung.

1. Mit > oder A auswahlen und mit
Auswabhl bestatigen.

2. Mit > oder A gewiinschte GroRe (Absolutdruck / Feuchte /
Temperatur / Querschnitt / Staurohrfaktor / Korrekturfaktor)

auswahlen, Auswahl mit bestatigen oder mit
abbrechen.

3. Mit > eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1
erhdéhen. Mit bestatigen oder Eingabe mit abbrechen.
Mit zu zurickkehren.

5. Mit zurlick zu und mit P oder A weiter
zZu

Code-Einstellungen bearbeiten
Sie kénnen den Zugangscode (Passwort) einstellen.

.4 Wird ein anderer Code als "0000" (Werkseinstellung)
1 eingestellt, kann der Messumformer nur nach Eingabe des
Codes Uber das MenU bedient werden.

1. Mit D oder A auswahlen und mit Auswahl
bestatigen.

2. Mit P> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A Ziffernwert um 1
erhéhen. Mit bestatigen oder Eingabe mit abbrechen.

3. Mit zurlick zu

4, Mit zuriick zu
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Hauptmenii Analyse bearbeiten

Sie kdnnen die Funktion von Analog- und Relaisausgéngen prifen.
Daneben kdnnen Sie die (seit der letzten Spannungsversorgung
oder Reset der Min-/Max-Werte) minimalen und maximalen Werte
ablesen.

Funktion der Analogausgange prifen

.4 Diese Funktion wirkt auch direkt auf die Analogausgénge,
1 nicht nur auf die Prifkontakte.

1. Im Messmodus driicken, mit P oder A
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.

- wird angezeigt.

2. driicken, mit P> eine Ziffernstelle nach rechts, mit A
Ziffernwert um 1 erhdhen. Es kann ein beliebiger Analogaus-
gangswert vorgegeben werden, z. B. bei einem Analogausgang
4 ... 20 mA der Wert "6,0 mA". Mit bestatigen oder Eingabe
mit abbrechen.

3. Mit Einstellung tbernehmen und wie folgt mit Multimeter
(Minimalanforderung: Aufldsung 6,5 Digits, mindestens 2x
genauer als das 6351) Uberprifen:

Analogausgang 1: Uber Priifkontakte unter Serviceklappe,
siehe Abbildung.

1 Prufkontakte
Kanal 1

2 Service-
schnittstelle

3 Multimeter

4. Mit zuriick zu und mit > oder A
weiter zu
Funktion des Drucksensors priifen ( )

.4 Diese Funktion wird nur zur Kalibrierung des Drucksensors
1 bendétigt.
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Funktion der Relaisausgéange prifen
1. driicken, mit > oder A zwischen wahlen.
2. driicken.

Das Relais kann nun getestet werden. Mit P oder A kann
zwischen und gewahlt werden. Bei schlief3t der
SchlieRerkontakt, der Offnerkontakt wird geéffnet. Bei
schlieRt der Offnerkontakt, der SchlieRerkontakt wird gedffnet.

3. Zum Testen ein Messkabel von den Relaisklemmen (siehe
Relaisausgéange anschlieen Seite 25) aus dem Messumformer
heraus zu einem Multimeter (Widerstandsmessung) oder
Durchgangsprtifer fihren.

4. Mit (Start Relaistest) oder (Verlassen des Menis
ohne Relaistest) zurtick zu

Min./Max.-Werte der Kanéale ablesen

Zum Zurickstellen der Max-/Min-Werte siehe Hauptmeni Reset
bearbeiten Seite 63

1. Mit P> oder A nacheinander Min./Max-Werte des Kanals
ablesen und mit zZu zuruickkehren.

2. Mit > oder A weiter zu oder mit in
den Messbetrieb zurlickkehren.

4.4.6.5. Hauptmenii Meldungen bearbeiten
Meldungen kénnen bestatigt/quittiert, die letzten Meldungen
aufgerufen und die Darstellung der Meldungen ein- oder
ausgeschaltet werden.
F — - . 1 Betriebsstunden zum
1 Al _=|_=8 Meldungszeitpunkt
- P 2 Meldungscode (siehe Status-,
2 +— Mo, 7+—5 Warn- und Fehlermeldungen Seite
UL
63)
3 = Spannung niedrig 3 Meldungstext
¢ b 4 Meldungsnummer (Beispiel: "4/7"
N AN N steht fur die vierte von sieben
:_ D\ (A\ fESC,Z \SET) Meldungen)

5 Anzahl vorhandener Meldungen
(Beispiel: "4/7" steht fur die vierte
von sieben Meldungen)
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o Mit Hilfe der P2A-Software (siehe Parametrier-, Abgleich
1 und Analysesoftware (P2A-Software) Seite 68) kbnnen Sie
vordefinieren, ob Meldungen im Display angezeigt werden
sollen.
1. Im Messmodus drticken, mit > oder A
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.
2. mit bestatigen.
3. Mit > oder A wahlen und mit
bestatigen.
4. Mit > oder A zwischen den bisher registrierten Warn- und
Fehlermeldungen bléttern und mit zuriick zu
5. Mit > oder A wahlen und mit bestétigen.
6. Mit P oder A zwischen den bisher registrierten Status-
meldungen blattern und mit zuriick zu
7. Mit > oder A weiter zu .
: Meldungen werden beim Messbetrieb im Display
angezeigt.
: Keine Meldungsanzeige im Display.
8. Mit D> oder A oder auswahlen und Auswahl mit
bestatigen.
9. Mit zuriick zu
10. Mit > oder A weiter zu oder mit in den
Messbetrieb zurtickkehren.
i Einen Uberblick tiber die Meldungen finden Sie in Status-,

Warn- und Fehlermeldungen Seite 63
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4.4.6.7.

Hauptmenii Ident abfragen

1 Geratetyp
=-l _: lj | 1 2 Build-Nummer
A Lo l 5 3  Firmware-Stand
25 .
4 Seriennummer
1.02 3
4
1. Im Messmodus drticken, mit » oder A
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.

- Es werden Typ, Firmware-Stand, Build- und Seriennummer des
Messumformers angezeigt.

o Diese Informationen werden im Servicefall benétigt.

1

2. Mit zuriick zu

3. Mit > oder A weiter zu oder mit in
den Messbetrieb zuriickkehren.

Hauptmenii Abgleich bearbeiten

Zur Durchfiihrung des Analogabgleichs siehe auch
Analogausgangs-Abgleich Seite 44

Analogabgleich durchfihren

1. Im Messmodus dricken, mit » oder A Hauptmeni
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.

.4 Jeder Kanal wird analogseitig an drei Punkten abgeglichen
1 (bei 10 ; 50 ; 90 % der Analogskala).

2. Mit > oder A anwahlen und mit
bestatigen.

3. Mit > oder A waéhlen.

4. dricken. Multimeter-Anzeige ablesen und diesen Wert im

Bedienmen eingeben. Hierzu mit B> eine Ziffernstelle nach
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9.

10.

rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhdéhen. Mit bestatigen
oder Eingabe mit abbrechen.
Mit P> oder A wahlen.

driicken. Multimeter-Anzeige ablesen und diesen Wert im
Bedienmen eingeben. Hierzu mit B> eine Ziffernstelle nach

rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit bestéatigen
oder Eingabe mit abbrechen.
Mit P> oder A wahlen.

driicken. Multimeter-Anzeige ablesen und diesen Wert im
Bedienmeni eingeben. Hierzu mit A eine Ziffernstelle nach

rechts, mit P Ziffernwert um 1 erhohen. Mit bestatigen
oder Eingabe mit abbrechen.

Mit zurtick zu Hauptmen

Mit P> oder A weiter zu Hauptmenu oder mit in den

Messbetrieb zuriickkehren.

Druckabgleich durchfuhren
Zur Durchfuhrung des Druckabgleichs siehe auch n-Punkt-Abgleich

Seite 45
1. Im Messmodus dricken, mit P oder A Hauptmen(
anwahlen und Auswahl mit bestatigen.
o Der Druckabgleich kann an 3-6 Abgleichpunkten
1 durchgefiihrt werden.
2. Mit > oder A anwahlen und mit
bestatigen.
3. Mit > oder A wahlen.

driicken. Druckgeber-Anzeige ablesen und diesen Wert im
Bedienmen(l eingeben. Hierzu mit P eine Ziffernstelle nach

rechts, mit A Ziffernwert um 1 erhéhen. Mit bestéatigen
oder Eingabe mit abbrechen.
5. Schritte 1-4 fur die Abgleichpunkte 2-6 wiederholen.
Mit zuriick zu Hauptmen
Mit > oder A weiter zu Hauptmeni oder mit in den

Messbetrieb zurlickkehren.
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4.4.6.8.

4.5.

Hauptmenii Reset bearbeiten

Sie kdnnen die Einstellungen auf die Werkseinstellung
zuriicksetzen fiir:

¢ Gerat
¢ Min./Max.-Werte

o Der Reset auf die Werkseinstellungen bedeutet ein
1 Rucksetzen auf die Bestellspezifikation, d. h. den
kundenspezifischen Auslieferungsstand.
1. Im Messmodus driicken, mit » oder A
anwahlen und Auswahl mit bestétigen.

- auf Werkseinstellungen wird angezeigt.
2. Mit > oder A Einstellung, die zurtickgesetzt werden soll,

auswahlen und mit bestatigen.

- wird angezeigt.

3. Mit oder zur zuruckgesetzten Einstellung zuriick und
mit zurtick zu

4. Mit > oder A weiter zu Hauptment oder mit in

den Messbetrieb zuriickkehren.

Status-, Warn- und Fehlermeldungen

Um optimale Betriebssicherheit (Anlagenverfligbarkeit) zu
erreichen, stellt der Messumformer tber das Bedienment oder die
P2A-Software

e Statusmeldungen

¢ Warnmeldungen

¢ Fehlermeldungen

jeweils fur den Messumformer testo 6351 dar.

Samtliche Meldungen werden im Messumformer mit Betriebs-
stundenstempel gespeichert. Verwenden Sie das Bedienmenii
(siehe Hauptmenii Meldungen bearbeiten Seite 59) oder die P2A-
Software (siehe Messumformer-Historie Seite 95), um die
Meldungshistorie einzusehen.

Im Messumformer werden die letzten 60 Statusmeldungen und die
letzten 120 Fehler- und Warnmeldungen jeweils in einem Ring-
speicher abgelegt, in der P2A-Software gibt es keine Be-
schrankung.
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4.5.1.
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Statusmeldungen
Statusmeldungen zeigen den aktuellen Betriebszustand des testo

6351 an.
Meldung |Displayanzeige |Beschreibung
02506 Initialisierung Meldung erscheint, wahrend der
Sensor der Messumformer hochfahrt.
Verschwindet die Meldung, ist der
Messumformer betriebsbereit.
01D19 Servicestecker Die Mini-DIN Buchse ist
verbunden mit: dem USB-Adapter
fir P2A-Software, dem
Abgleichadapter oder dem
Servicestecker (wird nicht
protokolliert / keine Nummer)
00300 Grenzwert neu Der Grenzwert wurde geandert
oder verschoben
00301 Skalierung neu Die Skalierung wurde geéndert
00117 Abgleich DeltaP | Ein n-Punkt-Abgleich wurde
durchgefihrt
02104 Analogabgleich Es wurde ein Analogabgleich
vorgenommen
00530 Magnetventil Das Magnetventil sollte
wechseln gewechselt werden
00500 Messumformer- Der Messumformer wurde auf die
Reset Werkseinstellungen zuriickgesetzt
und wird neu gestartet
0052F Reset MIN/MAX | Setzt die gespeicherten MIN/MAX-
Werte fur alle Kanale zurlick
00503 Werksreset Gerat | Ein Werksreset des Messum-
formers wurde durchgefihrt
00307 Einstellung Einstellung geandert: Es wurden
geandert allgemeine Einstellungen am

Messumformer geandert.
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4.5.2. Warnmeldungen
Warnmeldungen stellen eine Friihwarnung oder eine aktuelle
Fehlfunktion dar, durch die der Messbetrieb negativ beeinflusst
werden kann.
Meldung |Displayanzeige |Ursache Fehlerbeseitigung
00EQ0 T Umgebung Die Umgebungs- Fir niedrigere
hoch temperatur Uber- Umgebungstemperatur
schreitet die fur den sorgen, z. B. durch
Messumformer Luften oder Kuhlen
zulassige Temperatur
00EO1 T Umgebung Die Umgebungs- Far hdhere Umge-
niedrig temperatur unter- bungstemperatur
schreitet die fur den sorgen, z. B. durch
Messumformer Heizen
zulassige Temperatur
00809 Druck zu hoch  |Der Prozessdruck Den Messumformer
Uberschreitet den fiir aus dem Prozess
den Messumformer entfernen und ggf. fir
vorgesehenen Druck niedrigeren Druck
sorgen
00EO02 / Spannung Die Versorgungs- Fir ausreichende
00EO05 niedrig spannung unterschreitet| Spannungsversorgung
die fur den Mess- sorgen
umformer erforderliche
Mindestspannung
0081C Alarm 1 Abhéngig von der Abhé&ngig von der
Parametrierung des Parametrierung des
Relais Relais
0081D Alarm 2 Abhéngig von der Abhangig von der
Parametrierung des Parametrierung des
Relais Relais
0081E Alarm 3 Abhéngig von der Abhé&ngig von der
Parametrierung des Parametrierung des
Relais Relais
0081F Alarm 4 Abhéngig von der Abhéngig von der

Parametrierung des
Relais

Parametrierung des
Relais
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4.5.3. Fehlermeldungen Messumformer
Fehlermeldungen stellen eine aktuelle Fehlfunktion dar.

Meldung |Displayanzeige |Ursache Fehlerbeseitigung
01505 Watchdog- Der Messumformer Tritt das Problem
Fehler fuhrt auf Grund eines haufiger auf, an Testo-

Prozessorfehlers einen | Service wenden.
automatischen Neustart

durch.

01115 Abgleich- Die Umgebungs- Far héhere Umge-
temperatur temperatur ist beim bungstemperatur
niedrig Druckabgleich zu sorgen z. B. durch

niedrig. Heizen.

01116 Abgleich- Die Umgebungs- Fir niedrigere Umge-
temperatur hoch {temperatur ist beim bungstemperatur

Druckabgleich zu hoch. |sorgen z. B. durch

Liften.

4.5.4. Behandlung von Alarmmeldungen

Anzeige auf dem fir Sammelalarm zusatzliche
Display’ verwendbar® Meldung Ende’®
Grenzwert neu X

Skalierung neu

X
Abgleich DeltaP X
X

Druck zu hoch X
Alarm 1 X
Alarm 2 X

" Gehen gleichzeitig mehrere Meldungen / Alarme ein, so wird nur die letzte
Meldung / Alarm angezeigt. Wird diese zuriickgenommen, so werden die
anderen noch aktiven Meldungen auf dem Display nicht mehr angezeigt.

® Die Meldung kann der Funktion Sammelalarm zugeordnet werden, d. h. der
Sammelalarm wird aktiviert sobald mindestens eine der ihm zugeordneten
Meldungen aktiv ist. Der Sammelalarm kann jedem der 4 optionalen Relais
zugeordnet werden. Der Sammelalarm ist dann immer identisch, er kann nur
einmal definiert werden.

° Die Meldung wird sowohl beim Eintreten des meldungsverursachenden
Ereignisses als auch beim Beenden angezeigt. In der P2A-Software erscheinen
in der Historie zwei Eintrdge: Meldungstext_start und Meldungstext_end.
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Anzeige auf dem fir Sammelalarm zusatzliche
Display’ verwendbar® Meldung Ende’®
Alarm 3 X
Alarm 4 X
Messumformer-Reset X

Analogabgleich X

T Umgebung hoch X X

T Umgebung niedrig X X
Spannung niedrig X X
Watchdog-Fehler X

Funktion

ausfuihren (Quittierung des Alarms
Uber Bedientasten am Messumformer):

« Die Anzeige der Meldung / Alarm auf dem Display sowie
gegebenenfalls der optische Alarm erlischt. Sind mehrere
Meldungen / Alarme parallel aktiv, werden alle gleichzeitig

zuriickgesetzt.

¢ Ist mindestens eine Meldung dem Sammelalarm zugeordnet so
wird der Sammelalarm zurlickgesetzt. Ist der Sammelalarm auf
ein Relais gelegt, so wird auch das Relais wieder zuriickge-
schaltet, d. h. in seine neutrale Position geschaltet.

4.5.5. Namur Fehlerbedingungen
Bei Auftreten der in der folgenden Tabelle genannten Fehler geben
die Analogausgénge spezielle Werte aus, die in der Uberge-
ordneten Steuerung eine generelle Fehlerwarnung ermdglichen.
Die Werte entsprechen dabei dem Industriestandard "Namur".
Status- Klasse Anzeigen- |Analogausgang
meldung im wert im
Display Display
0-20mA |4-20 mA(1V |5V |10V
Watchdog- Error vorheriger (21 mA |3,8mA |1,1V |55V |11V
Fehler Wert bleibt
stehen
Wert unter Underrange |Messwert |0 mA 38mA |0V |0V |0V
Min-Scale
Wert Uber Overrange |Messwert [20,5mA [20.5mA 1,1V |55V [11V
Max-Scale
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Status- Klasse Anzeigen- |Analogausgang

meldung im wert im

Display Display

Druck zu Overrange |00000 20,5 mA ‘20,5 mA ‘1,1 Vv ‘ 5,5V ‘11 Vv
hoch

4.6.
4.6.1.

4.6.2.

5.1.

68

Wartung und Reinigung

Gerat warten

Wir empfehlen, Abgleich und Einstellungen des Messumformers
mittels

* Bedienmeni (Bedienung Seite 46) oder

¢ P2A-Software (Parametrier-, Abgleich und Analysesoftware
(P2A-Software) Seite 68)

in regelmafigen Intervallen zu Uberprufen.

Eine komfortable "Ferniiberwachung" des Messumformers kann

z. B. durch Nutzung eines Relais als Sammelalarm erfolgen (siehe
Hauptmeni Alarm bearbeiten Seite 53), dessen Meldungen an
einen oOrtlichen Alarmgeber (Hupe, Leuchte) oder eine SPS geleitet
werden.

Gerat reinigen

¢ Das Gerat nur vorsichtig mit einem feuchten Tuch reinigen.
« Keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden.

e Keine Losungsmittel verwenden.

Parametrier-, Abgleich und
Analysesoftware (P2A-Software)

Leistungsbeschreibung

Die P2A-Software dient zur Parametrierung, zum Abgleich und zur
Analyse von Testo-Messumformern. Es gilt:

¢ Generell werden alle neueren Testo-Messumformer (ab 2007)
unterstutzt.

e Mit jedem neu gekauften Testo-Messumformer wird eine CD
mitgeliefert, die ein kostenloses Upgrade der Software enthalt,
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5.1.1.

5.1.2.

welches die Geratetreiber fiir alle bis zu diesem Zeitpunkt
anschlieBbaren Messumformer enthalt.

« Uber die Testo-Homepage "www.testo.com/Download/P2A"
kann dieses Upgrade jederzeit heruntergeladen werden.

Der Kauf der Software ist also nur einmal erforderlich, auch fiir
Besitzer mehrerer Testo-Messumformer.

Funktionen und Verwendung

In der P2A-Software werden zwei verschiedene Dateitypen
verwendet, die Gerate- und die Parameterdatei.

Geratedatei

Die Parameter eines bestimmten Messumformers sind in dessen
so genannter Geratedatei hinterlegt. Uber diese Datei konnen die
Parameter bearbeitet und das Gerat getestet und abgeglichen
werden.

Geratedateien enthalten neben den Parameterdaten auch die
jeweiligen Historien, d. h. es werden "Logbticher" zu den bisherigen
Parametrierungen, Abgleichen und Meldungen geftihrt (siehe
Messumformer-Historie Seite 95).

e Geratedateien haben das Dateiformat ".cfm".

1

Parameterdatei

Parameterdateien sind nicht an einen einzelnen, bestimmten
Messumformer gebunden und enthalten nur Parameterdaten /
keine Historiendaten.

Wenn Sie verschiedene Gerate gleichen Typs einsetzen, kdnnen
Sie Parameterdateien einmalig erstellen (z. B. durch Abspeichern
der passenden Geréatedatei als Parameterdatei) und auf die
anderen Gerate Ubertragen.

o Parameterdateien haben das Dateiformat ".cfp".

1

Systemvoraussetzungen

Betriebssystem

¢ Windows® 2000 SP4

¢ Windows® XP Home / Professional
¢ Windows® Vista
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Rechner

¢ Pentium Prozessor mind. 400 MHz oder &quivalent
« 128 MB Arbeitsspeicher

e Grafikauflosung mind. 1.024 x 768

« Freier Festplattenspeicher mind. 15 MB

¢ CD-ROM-Laufwerk

e USB-Schnittstelle

¢ Mindestens Internet Explorer 5.0.

Software

Die P2A-Software muss zusatzlich zum Messumformer erworben
und installiert werden. Handelt es sich um eine neue Software-
Version, wird der Messumformer bereits vollstandig unterstiitzt.
Altere P2A-Softwarestéande kdnnen tber das P2A-Software-
Upgrade (vgl. Produkt-CD, die dem Messumformer beiliegt) auf
den neuesten Stand gebracht werden.

5.1.3. Lieferumfang
Zum Lieferumfang gehéren:
¢ P2A-Software
e USB-Treiber

.4 Fur die Arbeit mit der Parametrier-, Abgleich- und

1 Analysesoftware (P2A-Software) werden Kenntnisse im
Umgang mit Windows® Betriebssystemen vorausgesetzt.
Die Beschreibung in dieser Anleitung bezieht sich auf
Windows® XP.
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5.2.
5.2.1.

5.2.1.1.

5.2.1.2.

5.2.1.3.

5.2.2.

5.2.2.1.

5.2.2.2.

Erste Schritte

Software/Treiber installieren

] Unter Windows® 2000 SP4, XP und Vista sind zur
1 Installation von Programmen und Treibern
Administratorrechte erforderlich.

P2A-Software installieren
1. CD mit der P2A-Software einlegen.
v Falls das Installations-Programm nicht automatisch startet:

>  Windows-Explorer 6ffnen und auf der Produkt-CD die Datei
Setup.exe starten.

2. Den Anweisungen des Installationsassistenten folgen.

USB-Treiber installieren

] Zur Installation des USB-Treibers lesen Sie bitte die
1 separate Dokumentation, die der USB-Treiber-CD beiliegt.

P2A-Software-Upgrade
1. Produkt-CD (Lieferbestandteil des Messumformers) einlegen.

2. Den Windows® Explorer 6ffnen und auf der Produkt-CD die
Datei P2A upgrade.exe starten.

3. Den Anweisungen des Installationsassistenten folgen.

Software starten

Programm starten
> Wadhlen Sie:

- Das Programmfenster wird gedffnet (siehe Bedienoberflache
Seite 72).

Verbindung zum Gerét herstellen

Es kénnen mehrere Geréate angeschlossen werden, es ist jedoch
immer nur eine Verbindung aktiv.

v USB-Treiber ist installiert (sieche USB-Treiber installieren Seite
71).
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5.2.2.3.

1. P2A-Software starten.

Adapter (Lieferbestandteil der P2A-Software, an die
Serviceschnittstelle des Gerats anschlieRen (siehe
Serviceschnittstelle Seite 15).

3. Gerat/ Adapter tber die USB-Schnittstelle an den PC

anschlie3en.

- Die Geratedatei des angeschlossenen Gerats wird in der Datei-
Liste angezeigt.

Verbindung zum Gerét aktivieren
> Auf die gewlinschte Geratedatei klicken.

- Die gewahlte Datei wird farblich markiert und die Verbindung
zum Geréat wird aktiviert.

Ist eine Verbindung zum Geraét bereits beim Start des Programms
hergestellt, wird die zugehdrige Geratedatei automatisch markiert.

5.3. Software verwenden

5.3.1. Bedienoberflache

2 —=0H ?

= (] P24 Software

F7 testo 6321 20200957.cfm

3 | 7 testo 6321 20207346.cfm
7 testo 6321 Z0207347.cfm
% testo 6351 00654321.cfm
29 testo 6381 20201971.cfm
F7 testo 6391 63423186.cfm
*7 testa 6383 00107377.cfm Pavamemarul’\g Endem
t testo 6383 00156873.cfm
F7 testo 6383 00456123.cfm
t testo 6781 00322156.cfm Messumfarmer
9 testo 6781 01681279.cfm analpsierendtesten
F7 testo 6781 01681308.cfm
s testo 6920 01707687 .cfm

Messumformer abgleichen
4
Messumiomer-Histarie
testo B351
SN 00654321
Fw/ 1.00
Kommunikation Ok
6 —TReady UM

72

1 Menlileiste:



5 Parametrier-, Abgleich und Analysesoftware (P2A-Software)

Ment Befehl

Erklarung

Datei Offnen

Zeigt den Windows-Dialog zum
Suchen und Offnen von Dateien
an.

Speichern unter

Speichert die Parameter einer
Gerate- oder Parameterdatei
unter einem neuen Namen.

Bearbeiten | Kopieren

Kopiert die Parameter der
markierten Geréte- oder
Parameterdatei in den Zwischen-
speicher.

Einfiigen

Flgt die Parameter aus dem
Zwischenspeicher in die
markierte Gerate- oder
Parameterdatei ein.

Ansicht Symbolzeile

Statuszeile

Aktiviert / deaktiviert die Symbol-
bzw. Statusleiste.

? Geratever-
bindungen priifen

Prift die Verbindung zu einem
angeschlossenen Gerat, ohne
dass die Geratedatei aktiviert

werden muss.

Service

Uber

wird eine Textdatei mit den
wichtigsten Informationen zum
Computer und zur Software
geoffnet.

Info

Zeigt die Versionsnummer der
P2A-Software an.

2 Symbolleiste: Zeigt die Windows-konformen Symbole zur

Bearbeitung an.

3 Datei:
Symbol Datei Erklarung
Cl Geratedatei |Geratedatei

Symbol stellt Mess-
umformer dar

Verbindung zum Gerét ist her-
gestellt.

Dateibezeichnung sollte nicht
geandert werden.
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74

Symbol

Datei

Erklarung

Symbol stellt Mess-
umformer mit rotem
Minuszeichen in der
linken oberen Ecke dar

Geratedatei

Geratedatei

Verbindung zum Gerét ist nicht
hergestellt.

B,

Ty

Symbol stellt
Messumformer mit
weilem P fur
Parameterdatei in der
linken oberen Ecke dar

Parameter-
datei

Dateibezeichnung kann geandert
werden.

Der Name kann frei gewahlt
werden, es empfiehlt sich jedoch,
den Bezug zum Gerat beizube-
halten.

Parameterdateien sind immer rot
gekennzeichnet; die enthaltenen
Parameterwerte werden erst
nach der Ubertragung in die
Geratedatei an das Gerat
weitergegeben.

4  Funktionsschaltflachen: Uber die Schaltflichen werden Dialoge
zur Bearbeitung und zum Testen des Gerats geoffnet.

Seite 75

siehe Gerate- / Parameterdatei &ndern

analysieren / testen Seite 87

Seite 92

siehe Messumformer

siehe Messumformer abgleichen

siehe Messumformer-Historie Seite 95

5 Datei-Information:

Status

Im Fenster wird angezeigt

Eine Geratedatei ist

ausgewahlt

Gerats.

Typ, Seriennummer, Firmware-Version des

Eine Parameter-

datei ist ausgewahit

Typ, Seriennummer und Firmware-Version
des Geréts, fir das die Parameterdatei
erstellt wurde.

Verbindungsstatus

Griun = Verbindung ist aktiv
Rot = Verbindung ist inaktiv
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5.3.2.
5.3.2.1.

6 Statusleiste: Zeigt bei der Bearbeitung Uber die Menuleiste den
aktuellen Stand an.

Gerate-/Parameterdatei bearbeiten

Gerate- / Parameterdatei andern

v Die gewlinschte Gerate- / Parameterdatei ist markiert.

1. Auf
- Der Dialog

klicken.

wird mit dem Register
geoffnet.

Wurden Parameter aus anderen Parameterdateien in die
Gerétedatei Ubertragen, wird ein Hinweis angezeigt, Uiber den Sie
die neuen Parameter mit an das angeschlossene Gerat
Ubertragen kdnnen.

> Sollen die Parameter nicht Ubertragen werden, klicken Sie
auf

2. Parameter in den entsprechenden Feldern andern oder
eingeben.

Feld Erklarung

Einheit /
Analogausgang

In dieser Maske werden alle
Analogausgange parametriert.

Paiametierung andem

3R Einheil/&nalogausgang Kanal1
= Kanal1 Analogausgang

|t Alarmwerte
[8] Alam 1
] Alam 2 2D-
5] Alam 3 Fiibler
5] Alam 4

' Grundeinstellungen
i@ Prozessdaten Duck
@ Normdaten

L] Dispiay - 0 5 160 i —
) Mullungsayklus T T i
[ E 100 E

120- dP -

Eimheit —

Skalen-Minimum Skalen-td aximum

Signalerziigerung des Analogsignals [Lnabhingig von der Reaktionszeit, 2.8, T90
des Sensors)
Signalverzigenung testo 6351
(Stufe 1...15) SN DOE54321
rmt Fw 1.00

Kommunikation Ok

—

ok | [ abtrechen | [ Obemehmen
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Feld

Erklarung

Einheit / Analog-
ausgang (Grafik)

Einheit: 0...1V / 5V / 10V oder 0...20 mA /
4...20 mA.

Vertikal: Aktuelle Variante des Analogaus-
gangs (nicht veranderbar).

Horizontal: Min/max. Skalen-Endpunkte der
gewabhlten Einheit.

Kurve dreht sich entsprechend dem einge-
gebenen Wert bei Skalen-Minimum bzw. -
maximum.

Skalen-Minimum /

Die Endpunkte der Skalierung kdnnen bis zu
den hinterlegten Skalen-Minimum und

-M i
aximum Maximum ausgewahlt werden. Dabei kann
zur Anpassung des Analogausgangs an das
Kundensystem Uber den Messbereich hinaus
skaliert werden, siehe Skalierung Seite 16
Einheit Auswahl der physikalischen Einheit.

Beim Wechsel der Einheit werden unter
Skalen-Minimum und -Maximum Standard-
werte eingestellt.

Vorsicht!

Bei Anderungen der phys. Einheit werden die
Relais-Grenzwerte auf die zugeordneten
Defaultwerte gesetzt.

Signalverzdgerung
(Grafik)

Kurve verandert sich je nach eingestellter
Signalverzdgerung.

Signalverzdgerung

Zeitintervall in Stufen 1 — 15:
1 = keine Verzogerung
15 = langste Verzdgerung.

Die Signalverzdgerung schlief3t sich an die
Reaktionszeit des Sensors an. Die
Signalverzdgerung stellt eine
Mittelwertbildung dar, Giber das Zeitintervall
der gewahlten Stufe in Sekunden:

Beispiel

Stufe 10 = Mittelwert der Messwerte aus den
vergangenen 10 sec.
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Feld Erklarung
Grenzwerte Relais 1...4/ In dieser Maske werden die Relais
Alarmwerte Alarm 1...4 bzw. Display-Alarme parametriert.

00654

Parametienung sndem

SR Einheit/Analogausgang Alarm 1
= Kanal1

iy Alamwerte © keine Nutzung O MIN Uberwachung
g ﬂjﬂ ; @ Sammelalarm ) MaX Ubemwachung
Alam 3
%] Alam 4 99 Messumformer

' Grundeinstellungen Statusmeldungen
% Prozessdaten Druck [ #nalogabgleich
2 Nomdaten [V Grenzwert neu

[ Display I Sksliensng reu

@J) Hullungszyklus ¥ Messurnformer Rieset

Fehlemeldungen/ Friiwarrungen
[ Umgebungstemperatur 2u hoch
™1 Umgebungstemperatur 2 niecig
[¥ Versorgungsspannung riedria
[ Messspannung riediig
I Wiatchdog Fehler

testo 6351
5N 00854321
Fw 1.00

Kommunikation Ok

Optische Alarmanzeige ——

[ ok ] [(abbrechen | [ Ubemehmen |

Relais x / Alarm x Es stehen (optional) vier Relais
bzw. Alarmwerte zur Verfligung.

keine Nutzung Relais wird nicht genutzt.

Hysterese-Bild und Eingabe-
moglichkeiten sind ausgeblendet.

Sammelalarm Bei Auftreten ausgewahlter
Meldungen kann ein Relais als
Sammelalarm-Melder verwendet
werden. Auswahl| der Meldungen
(ODER-Verknupfung) durch Aus-
wéhlen des Kontrollkéstchens.

MIN Uberwachung Unterhalb des Grenzwertes auf
ON (SchlieRer) bzw. OFF (Offner)
geschaltet; bei darauf folgender
Uberschreitung von

plus wird auf OFF
(SchlieRer) bzw. ON (Offner)
geschaltet.
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78

Feld Erklarung
MAX Uberwachung Oberhalb des Grenzwertes auf ON
(Schliel3er) bzw. OFF (Offner)
geschaltet; bei darauf folgender
Unterschreitung von
minus wird auf OFF
(Schliel3er) bzw. ON (Offner)
geschaltet.
x|
Parametrisnng sndem
SR Einheit/Anslogausgang Hem
= Kanal1
[ —— O keine Nutzung @ MIN Uberwaching I
:g: ; © Sarmelalarm O Me Ubermachung
Alarm 3
=] Alam 4 v
[ st Y Mz i i ]
2 Nomdaten 0.00 Pa —
8 Display < »
3 Wullungszyklus OH
Kanal A
= Y
OFF
Pa
testo 6351
0.00 SN 0DE54321
Grenzwert IR TEE
Alamwerzogerung in Sekunden Kommunikation Ok
Optische Alamanzeige ——
[ ok ] [(abbrechen | [ Ubemehmen |

1

Die grafische Darstellung in der Bildschirmmitte bezieht
sich auf die Relais-Verdrahtung als Schliel3er (ON).

Hysterese Zur Vermeidung von Schaltzyklen.

Kanal

Auswahl des Kanals, der
Uberwacht werden soll.

Grenzwert Werte in den Grenzen der in

ge-
wahlten Einheit; 4 Nachkomma-
stellen.

Bei Anderungen der phys. Einheit
werden die Relais-Grenzwerte auf
die Defaultwerte gesetzt.

optische Alarm Anzeige Kontrollkéstchen aktiviert: Beim

Eintreten des ausgewdhlten
Alarms blinkt die Hintergrund-
beleuchtung des Displays.
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Feld Erklarung

Alarmverzégerung In das Eingabefeld wird die
gewunschte Alarmverzdgerung fur
die Alarme der Min-/Max-
Uberwachung und des optischen
Alarms eingetragen (0... 240
Sekunden mdoglich).

Die Alarmverzdgerung hat keinen
Einfluss auf die Sammelalarme.

Feld Erklarung

Grundeinstellungen | Einstellung der Prozessdaten Druck zur
Staurohrmessung und der Normdaten zur
Volumenstrommessung.

x|
Parametiierung andem
3R Einheil/&nalogausgang
&= Kanal1 Prozessdaten Diuck
Lty Alarmwerts .
Bl e e e R ey T A s T
] Alarm 3
[] slam 4
# Grundeinstellungen Absolutdruck 1m3.00 hPa v
i Prozessdaten Druck
@ Nomdaten Temperatur 220 T v
8 Display Feuchte 500 F
) Nullungszpklus
Staurohifaktor 10
Der Komekturfaktor und der Querschritt des Kanals werden 2ur
WVolumenstromberechrung benitigt. ([Der Komektufaktor wirkt proportional
2um Wolumentrom]
testo 6351
Querschnitt des Kanals 100000.0 i v SN 00854321
Konekturfaktor 10 P 1.00
Kommunikation Ok
—
[ ok ] [[Abbrechen | [ Obemehmen |

Absolutdruck Im Prozess herrschender Absolutdruck. Der
eingegebene Absolutdruckwert geht in die
Staurohrberechnung ein.

Temperatur Im Prozess herrschende Temperatur. Der
eingegebene Temperaturwert geht in die
Staurohrberechnung ein.

Feuchte Im Prozess herrschende Feuchte. Der
eingegebene Feuchtewert geht in die
Staurohrberechnung ein.
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Feld

Erklérung

Staurohrfaktor

Der Korrekturfaktor Staurohr héangt von der
Form des Staurohrs ab (siehe Betriebs-
anleitung des Staurohrs).

Der eingegebene Korrekturfaktor wirkt direkt
proportional auf den Volumenstrom.

Querschnitt des
Kanals

Der eingegebene Wert geht in die
Staurohrberechnung ein.

Korrekturfaktor

Der Korrekturfaktor ermdglicht eine
Anpassung an das Stromungsprofil im Kanal.

Der eingegebene Korrekturfaktor geht in die
Staurohrberechnung ein.

Paiametierung dndem

& Einheit/&nalogausgang
== Kanal1
|6ty Alarmwerts
[&] Alam 1
5] Alam 2
5] #lam 3
%] Alam 4
*} Grundzinstellungen
i@ Prozessdaten Druck
# Nomdaten

=] Display
{23 Nullungszpklus

Normbedingungen

L 4
Die Nommdaten werden zur Beiechnung des Noimolumenstioms
benitigt. (Die Normdaten sind Bezugsgraen zum Norm-Yolumenstiom]

=

Absaldhuck 1012.00 r v r—w

Temperatur 220 T 3 T

testo 6351
SM 00654321
Pt 1.00

Kommunikation Ok

—

[ ok ] [[Atbrechen | [Obemehmen]

Absolutdruck

Der eingegebene Wert und die ausgewahlte
Einheit gehen in die Berechnung des Norm-
Volumenstroms ein.

Temperatur

Der eingegebene Wert und die ausgewahlte
Einheit gehen in die Berechnung des Norm-
Volumenstroms ein.

Schaltflache zum Zuriicksetzen der
Normdaten auf die Werkseinstellungen.
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Schaltflache Erklarung
Ethernet Vernetzung der Messumformer Gber
Ethernet. Bei einer Vielzahl von
Anwendungen kénnen gleichzeitig Mess-
daten aufgezeichnet, dokumentiert und
visualisiert werden.
Eigenschaften von testo 6351 00654321 IZ\
SR Einheit/Analogausgang
&= Kanal 1
|y Grenzwerte Fielais
[%] Alam 1
Alam 2
[%] Alam 3
Alarm 4

#} Grundeinstellungen
i Prozessdaten Druck
7 Normdaten

Ethemet

3] Display
&) Mullungszyklus

‘wiizard starten.

testo 6351
SN 00B54321
Fw 1.00

Kommunikation Ok

[ ok ] [ Abbrechen ] [ Obemehmen

Wizard starten

Adressvergabe des testo 6351 mit
Ethernetmodul
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Schaltflache | Erklarung
=
IP Adresse des Gerats
& Manuel
IP-Adresse [ & . 0 1w,
Metzmazke I 140 . B4 . 132 129
Gateway | 107 . 48 . 99 . 193
T Automatizeh
2 Zurtick: I wieiter » I Abbrechen I
IP-Adresse IP-Adresse Messumformer
i Vor der automatischen Vergabe der IP-
Adresse muss das Netzwerkkabel mit dem

Messumformer verbunden sein (siehe
Netzanschluss, Seite 32).

Wenn das Gerét als Saveris-Teilnehmer
verwendet wird:

e Saveris-Base muss funktionsféhig sein.

¢ Saveris-Base muss mit dem Netzwerk
verbunden sein.

IP-Adresse des Adressvergabe des testo 6351 mit

Gerats Ethernetmodul

Manuell * |P-Adresse des Messumformers
definieren

* Netzmaske eingeben
« Gateway eingeben

Automatisch Automatische Vergabe der IP-Adresse
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Schaltflache |Erk|érung

Parametrierung Ethernet ll

IP Adresze der Base

& Manuell | 228 . 244 .10 . 10

" DMS Eintrag |

" DHCF Option % - Server

< Zurlick, I Weiter » I abbrechen

i Nur bei Verwendung der Messumformer-
Ethernetmodule im Saveris-Modus

Manuell * |P-Adresse aus dem Menifenster
der Saveris-Base enthehmen

« IP-Adresse eingeben
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84

Feld

Erklarung

Display

Einstellung von Displayfunktionen (sofern ein
Display am Messumformer vorhanden ist).

Paiametierung dndem

& Einheit/&nalogausgang
== Kanal1

*} Grundzinstellungen
i@ Prozessdaten Druck.
# Nomdaten

{23 Nullungszpklus

(3 Display-Beleuchtung kontinuierich

¥
|6ty Alarmwerts P
5] Alarn 1 O Display-Beleuchtung auf Tastendruck [10 Sekunden)
5] Alam 2
5] #lam 3 5 |2 Displap Beleuchtungsstitke (0..5)
%] Alam 4 = I

g Brsslay A ok e e

Deutsch + | Display-Sprache

Neues Passwort:

Giiltiges Passwort: 0ooo

Display-Kontrast (0...9)

Bitte 4 Ziffern eingeben (0000 = kein Passwontschutz)

testo 6351
SM 00654321
Pt 1.00

Neugs Passwort iibemnehmen

Kommunikation Ok

—

[ ok ][ Abbrechen | [Obemehmen

Display-
Beleuchtung
kontinuierlich

Display-Beleuchtung ist standig
eingeschaltet.

Display- Bei Druck auf eine beliebige Taste am Gerét
Beleuchtung auf leuchtet das Display 10 Sekunden lang auf.
Tastendruck
(10 Sekunden)
Display Einstellen der Beleuchtungsstarke zwischen
Beleuchtungsstéarke |0 und 9:
0.9 0 = dunkel

9 = hell

Display-Kontrast
(0..9)

Einstellen des Kontrasts zwischen 0 und 9:
0 = geringer Kontrast
9 = starker Kontrast

Anzeige der
Fehlermeldungen

Auswahl, ob die Fehlermeldungen im Display
angezeigt werden sollen.

Display-Sprache

Auswahl der Sprache.
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5.3.2.2.

Feld

Erklarung

Neues Passwort

Das Passwort besteht aus vier Ziffern, die
jeweils zwischen 1 und 9 liegen mussen.

Soll der Passwortschutz nicht verwendet
werden, muss "0000" eingegeben werden.

[Neues Passwort
Ubernehmen]

Schaltflache zur Bestatigung des neuen
Passworts.

Gultiges Passwort

Anzeige des aktuellen Passworts.

Feld

Erklarung

Nullungszyklus

Einstellung des Intervalls der automatischen
Nullung mit Magnetventil.

Paramehiizrung &ndern

SR Einkeit/nalogausgang
== Kandl1
|k Alarmerte
3] Alarm 1
[%] Alam 2
%] flam 3
3] Alam 4
*f Grundeinstellungen
2 Prozessdaten Druck
2 Nomdsten

E3] Display
) Mullungszyklus

Einstellung automatischer Nullungszyklus

Einstelling Nullungszyklus: 15 sec v

x|

testo 6351
5N 00654321
Fw 1.00

Kommunikation Ok

—

[ ok ] [(abbrechen | [ Obemehmen

.4 Die Genauigkeitsangaben gelten nur fir den ab Werk
1 eingestellten Nullungszyklus von 15 sec.

Einstellung
Nullungszyklus

Auswahl der Zeitspanne, nach der der
automatische Nullungszyklus erfolgen soll.
Empfehlung: 15 sec

Parameter speichern
Parameter kdnnen in neuen Parameterdateien gespeichert werden.
1. Geréate- / Parameterdatei markieren.

2. In der Menliileiste auf

unter klicken.
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3. Speicherort wéhlen und den Dateinamen eingeben.
4. Auf klicken.
- Die neue Parameterdatei wird in der Datei-Liste angezeigt.

Aus einer Geréatedatei werden nur die Parameter gespeichert, die
Historien-Daten werden nicht Ubernommen.

o Standardma&Rig wird der urspriingliche Name (Geréatetyp,

1 Seriennummer) mit dem aktuellen Datum / Uhrzeit
vorgeschlagen, z. B. "testo 6351 01234578 061120
1403.cfp".

Bei einer Standard-Installation werden die Dateien im Pfad
"C:\Dokumente und Einstellungen\All Users\Gemeinsame
Dokumente\P2A Software" gespeichert. Der Pfad kann sich
jedoch nach Version des Betriebssystems unterscheiden.

5.3.2.3. Parameterdatei offnen

Alle im Standard-Verzeichnispfad abgelegten Parameterdateien
werden beim Starten der Software automatisch in der Datei-Liste
angezeigt.

Sie kdnnen auch Parameterdateien 6ffnen, die in anderen
Verzeichnissen abgelegt sind.

1. Inder Menileiste auf klicken.
2. Speicherort wéahlen und auf gewiinschte Datei klicken.
3. Auf klicken.

- Die gewahlte Datei wird gedffnet. Sie kann geéndert und
gespeichert werden (siehe Gerate-/Parameterdatei bearbeiten
Seite 75).

5.3.24. Parameter kopieren und einfiigen

Die Parameter einer Parameterdatei kdnnen auf eine Geratedatei
oder eine andere Parameterdatei des gleichen Gerétetyps
Uibertragen werden.

Datei auswahlen, deren Parameter kopiert werden sollen.
In der Menlileiste auf klicken.
Datei auswahlen, die ge&ndert werden soll.

P wDn

In der Menlileiste auf klicken.

Die Parameter werden in die Datei (ibertragen.
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5.3.2.5.

5.3.2.6.

5.3.3.

5.3.3.1.

Sie kdnnen auch die bekannten Tastaturkirzel zum
Kopieren (STRG+C) und Einfugen (STRG+V) verwenden.

Parameter kdnnen auch per Drag&Drop ubertragen
werden, indem Sie das Symbol der Parameterdatei auf das
Symbol der Ziel-Geratedatei ziehen.

o

5. Zugehoriges Gerat anschlie3en und auswahlen.
6. klicken.
7. Sicherheitsabfrage bestétigen.

Parameterdaten werden an das Gerat Ubertragen.

Gerate- /| Parameterdatei loschen

Geréte- / Parameterdateien kdnnen aus der Datei-Liste geldscht
werden.

1. Mit der rechten Maustaste auf die Datei klicken, die geléscht
werden soll.

2. Im Kontextmeni den Befehl wahlen.
- Die Gerate- bzw Parameterdatei wird aus der Liste geléscht.

Neue Gerétedatei erzeugen

Es ist moglich, eine Geratedatei zu erzeugen, ohne die P2A-
Software neu zu starten.

v Messumformer muss angeschlossen sein.

1. Inder Menileiste auf klicken.
- Verbindung zum Messumformer wird hergestellt.

Messumformer analysieren / testen

In diesem Bereich kdnnen Sie die Ausgéange des angeschlossenen
Gerats testen, die Grenzwerte ablesen und die Parameter auf die
Werkseinstellung zuriicksetzen.

Die Funktion steht nur fir Geratedateien zur Verfigung.

Gerét analysieren / testen
v Die gewiinschte Geratedatei ist markiert.

1. Auf klicken.

- Der Dialog
wird mit dem Register
geoffnet.
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5.3.3.2.

5.3.3.3.

88

2. Aktion durchfiihren:

Aktion Erklarung

Werksreset Parameter Einheit, Grenzwerte und

durchfiihren Hysterese auf die Werkseinstellungen
zuriicksetzen (siehe unten).

Analogausgang Kanal 1 testen (siehe Funktion der

testen Analogausgange prufen Seite 58).

Schaltausgéange Relais 1 ... 4 zur Funktionsprufung manuell

testen schalten (siehe Funktion der Relaisausgange
prufen Seite 59).

Min/Max-Werte Ubersicht der Minimal- und Maximal-Werte

anzeigen seit dem letzten Reset der Messumformers
gemessen (siehe Min-/Max-Werte anzeigen
Seite 91).

3. Zum SchlieRBen des Dialogs auf oder

klicken.

Werksreset durchfiihren

v
1.

Die gewiinschte Geratedatei ist markiert.

Auf klicken.

Der Dialog
wird mit dem Register
geoffnet.

Messumformer-Test markieren.
Aktuelle Betriebsstunden werden angezeigt.
Kontrollabfrage bestétigen, um das Reset durchzufuhren.

Werte werden auf die kundenspezifischen Werkseinstellungen
zuriickgesetzt.

Zum Schlie3en des Dialogs auf oder
klicken.

Analogausgang testen

v
1.

Die gewiinschte Geratedatei ist markiert.

Auf klicken.

Der Dialog
wird mit dem Register
geoffnet.

Kanal markieren und Werte testen.
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Feld/Schaltflache Erklarung

Messumformer-Test Uberpriifung der Analogausgange
(siehe Funktion der Analogausgéange
prufen Seite 58).

Messumformer analysieren/tesien

€ Messumformer-Test
&= Kanal1

6 MinMan Werle Kanal 1

Messwerte ansehen

Aktueler Messwert: o“m Pa

rJﬁé.

Test Anslogausgang

Vorgabewert me

[ Aktivieren I( Deaktivieren |

testo 6351
SN 00654321
Fw 1.00

Kommunikation Ok

—

Abbrechen

Aktueller Messwert Messwert wird sekindlich aktualisiert.

Einheit Einheit entsprechend dem jeweiligen
Analogausgangstyp.

Vorgabewert Frei definierbarer Ausgangswert zum
jeweiligen Analogausgangstyp (V oder
mA), 1 Dezimalstelle.

Bei Klicken wird der eingetragene
Vorgabewert an den entsprechenden
Analogausgang und an die
Prufkontakte weitergegeben.

Eine Warnung weist darauf hin, dass
bei bestehender Verkabelung der
Wert auf das angeschlossene Gerate
Ubertragen wird.

Uberpriifen Sie nun den
Analogausgang mit Hilfe eines
prazisen Multimeters.
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5.3.3.4.

90

Feld/Schaltflache

Erklarung

[Deaktivieren]

Beendet das Anliegen der elektrischen
Grof3e an den Analogausgang.

Der Analogausgang kehrt wieder zum
aktuellen Messwert zuriick.

3. Zum SchlieRRen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen]

klicken.

- Der Analogausgang und die Relais kehren wieder zum
Messmodus zuriick.

Schaltausgang Relais 1...4 testen

v Die gewiinschte Geratedatei ist markiert.

1. Auf [Messumformer analysieren/testen] klicken.

- Der Dialog Eigenschaften von <Geratetyp=>
<Seriennummer> wird mit dem Register Messumformer
analysieren/testen geoffnet.

2. Tests Relais markieren und Werte testen.

Feld/Schaltflache

Erklarung

Testen der Relaisfunktion (siehe Funktion
der Relaisausgange prufen Seite 59).

Messumformer analpsierenstesten \

Eigenschaften von testo 6351 00654321

[ Messumformer-Test

= Kanal1
[ Tests Relais
% MindMax Werte

Felaisausaange

Fielsis 1 deaktivieren -
R | Ce
Fielais 3 deakiivieren

Fielais 4 deakliviersn

-
ll

testo 6351
SN 00654321
Fw 1.00

Kommunikation Ok

—

Abbrechen | | Obemnehmen
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Feld/Schaltflache |Erklarung
Kontakt schliel3en.

Eine Warnung weist darauf hin, dass bei
bestehender Verkabelung der Wert auf eine
angeschlossene SPS, externe Displays etc.
Ubertragen wird.

Kontakt offnen.

Eine Warnung weist darauf hin, dass bei
bestehender Verkabelung der Wert auf eine
angeschlossene SPS, externe Displays etc.
Ubertragen wird.

3. Zum SchlieRBen des Dialogs auf oder
klicken.

- Der Analogausgang kehrt wieder zum Messmodus zurtck.

5.3.3.5. Min-/Max-Werte anzeigen

Der Messumformer speichert fur jeden Kanal den minimalen bzw.
maximalen Wert (seit der letzten Spannungsversorgung bzw. seit
dem letzten manuellen Reset gemessen).

v Die gewiinschte Geratedatei ist markiert.

1. Auf [Messumformer analysieren/testen] klicken.

- Der Dialog
wird mit dem Register
geoffnet.

2. markieren.
Feld/Schaltflache |Erklarung

Min/Max-Werte Ansehen der Min-/Max-Werte eines jeden
Kanals. Es werden nur Werte innerhalb des
Messbereichs angezeigt.
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Feld/Schaltflache |Erk|érung

..... en von testo & 006

Messumformer analysierentesten

[ Messumformer Test
== Kanal1
% MindMax Werte

Kanal Wert Einheit
Kanal 1 min 0673 Pa
Kanal 1 mazx 13.774 Pa
L] 2

Min-/M anwerte zurlicksetzen testo 6351
SM 00654321
Pt 1.00

Kommunikation Ok

—

Kanal Kanal 1 min / max.

Wert Min. bzw. max. Wert, 1 Dezimalstelle.

Einheit In Einheit/Analogausgang gewahlte Einheit.

3.

Min/Max Werte zuriicksetzen.
. Auf [Min/Max Werte zurticksetzen] klicken.

Kontrollabfrage bestéatigen, um das Zuriicksetzen
durchzufuhren.

Werte werden auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Zum SchlieRen des Dialogs auf [OK] oder [Abbrechen]
klicken.

5.3.4. Messumformer abgleichen

Diese Funktion dient dem Abgleich eines angeschlossenen Geréts.
Folgende Abgleiche kdnnen Uber die Software durchgefihrt
werden:

Analog-Abgleich (Eingabe Uber Assistenten/Wizard)
n-Punkt-Abgleich (Eingabe Uber Assistenten/Wizard)

Siehe dazu auch Hauptmenl Abgleich bearbeiten Seite 61
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5.3.4.1.

n-Punkt-Abgleich

1.

Prazisions-Druckgeber anschlieRen (siehe n-Punkt-Abgleich
Seite 45).

2. Geratedatei des angeschlossenen Gerats markieren.

3. Auf klicken.
- Der Dialog
wird mit dem Register
gedffnet.
4. markieren.
5. Auf klicken und den Anweisungen des
Assistenten folgen.
- Der Abgleich wird beim Beenden des Assistenten durchgefiihrt.
Feld Erklarung

...prazize Druckvorgaben erforderlich

Abgleichpunkt 1

whie wiel Druck liegt tatzachlich an: FPa w

[ < Zuriick ][ Wweiter ] [Abbrechen]

Wie viel Druck liegt | Pflichtfeld: Eingabe des am Druckgeber

tatséchlich an abgelesenen Wertes.
o Der n-Punkt-Abgleich muss immer vollstandig und zeitnah
1 an allen ausgewahlten Abgleichpunkten durchgefiihrt
werden.
i Die Anzahl der Abgleichpunkte (3-6) wird im Bedienment

des Messumformers hinterlegt und kann nur tber die P2A-
Software verandert werden.
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5.3.4.2. Analogausgang abgleichen

1. Préazisions-Multimeter anschlie3en (siehe Analogausgangs-
Abgleich Seite 44).

2. Geratedatei des angeschlossenen Gerats markieren.

3. Auf klicken.
- Der Dialog
wird mit dem Register
geoffnet.
4. Auf klicken und den Anweisungen des

Assistenten folgen.
- Der Abgleich wird beim Beenden des Assistenten durchgeftihrt.

Feld Erklarung

... prazizes Multimeter erforderlich

Kanal 1

Unterer Analog-&bgleichpunkk

ey

Gemeszener Analogwert [prazises Multimeter
erforderlich):

W

Eingabe zwingend erfarderlich!

[ < Zuriick ][ Weiter » ] [Abbrechen]

Vorgabewert Analogausgangswert des letzten durchge-
fuhrten Abgleichs wird auf den Ausgang
gegeben. Werte des Werksabgleichs:

e Unterer Abgleichpunkt: ca. 10% des max.

Wertes

e Mittlerer Abgleichpunkt: ca. 50% des
max. Wertes

e Oberer Abgleichpunkt: ca. 90% des max.
Wertes.
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5.3.5.

Feld Erklarung
Gemessener Pflichtfeld: Eingabe des am Multimeter
Analogwert abgelesenen Wertes.

Messumformer-Historie

Parametrierungen, Abgleichvorgange und aufgetretene Meldungen
werden im Messumformer mit Betriebsstundenstempel registriert.

In den (im Folgenden n&her erlauterten) Historien-Ubersichten
kénnen Vorgange und Ereignisse der Vergangenheit sichtbar
gemacht werden.

1

Bei direkt am Geréat (liber das Bedienmenu) durchgefuhrten
Parameteranderungen oder Abgleichen steht im Feld

LTransmitter* und im Feld wird
statt Betriebsstunde/Datum /Uhrzeit nur die Betriebsstunde
eingetragen.

Bei Eintragen, die von der P2A-Software aus vorge-
nommen werden erscheint im Feld derin
Windows angemeldete Name des Anwenders wahrend im
Feld Datum, Uhrzeit und die Betriebsstunde
angezeigt werden.

1. Geréatedatei des angeschlossenen Gerats markieren.
2. Auf Schaltflache klicken.
- Der Dialog

wird mit dem Register
gedffnet.

3. Zum Wechseln der Anzeige auf den gewlinschten Eintrag der
Liste klicken.
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5 Parametrier-, Abgleich und Analysesoftware (P2A-Software)

Feld |Erklarung
en von testo & 00654
Messumformer Historie
Parametrierungs-Historie . Historie - M. i 00654321
Abgleich Historien
n-Punkb-Abaleiche
sy B, nelogbgleiche Betriebsstunde/Datum/Zeit | Benulzer Kammentar
FX Fehler/Statusmeldungen | 020 0 onng 174717 Administrator Signalverzogerung Kanal 1 von Stufe 1 nach 4
022/10/20031711:57 Administator #laim 1 Optische Alamanzeige akiiviett
] | &
Diucker einrichten.. | ( Drucken |
Abbrechen | | Ubemehmen

Betriebsstunden / | Betriebsstunde /Zeitstempel zu der die
Datum / Uhrzeit Anderung am Gerat durchgefiihrt wurde.

Benutzer Name, mit dem der Benutzer im
Betriebssystem angemeldet ist.

Eintrag ,,T_r_ansmitter" (= Messumformer),
wenn die Anderung am Gerét durchgefuhrt
wurde.

Kommentar Art der Parameteréanderung, z. B. "Einheit
Kanal 1 von Pa nach bar".
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5 Parametrier-, Abgleich und Analysesoftware (P2A-Software)

Feld Erklarung
x|
Messumformer-Historie
% Parametrierungs-Historie Historie Analog-Abgleiche - Messumformer 00654321
Abgleich-Historien
n-Punkb-Abaleiche
., [l AnslogAbaleiche Betrishsstunde/Datum/Zsit | Berutzer Kansl  ‘orgabe | Mulimeter  Offset Einheit
X Fehler-SStatusmeldungen | 500009 17.14:07 Administrator 1 5623 5700 0077 ma
02241072009 17:14:07 Administrator 1 12020 12200 -0.180 mé,
022/10/200917:14:07 Administiator 1 18.419 18500 -0.081 mé,
Diucker einrichten.. | ( Drucken
Auswahl:
Betriebsstunden / Betriebsstunde /Zeitstempel zu der die
Datum / Uhrzeit Anderung am Gerat durchgefiihrt wurde.
Benutzer Name, mit dem der Benutzer im Betriebs-

system angemeldet ist.

Eintrag , Transmitter" (= Messumformery),
wenn die Anderung am Gerat durchgefiihrt

wurde.

Einheit Einheit wahrend des Abgleichs.

Kanal Analog-Abgleich: Kanal 1 ... n.

Vorgabe Analog-Abgleich: Aktueller Wert.

Druckvorgabe n-Punkt-Abgleich: Am Druckgeber
eingestellter Referenzwert.

Multimeter Analog-Abgleich: Am Multimeter eingestellter
Referenzwert.

Offset Analog-Abgleich: Abweichung zum Zeitpunkt
des Abgleichs.
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98

Feld

|Erk|érung

=

tessumformer-Historie

Parametienungs Historie
Abgleich Historien
] nPunktAbglsiche
E| Anslog-Abaleiche
X Fehler/Statusmeldungen

Betriebsstunde Seriennr,

Soooocoocooooococooooooocoooo

20206671
20205671
20205671
20205671
00654837
00654837
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00864321
00864321
00864321
00864321
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00654321
AnesaT

Fehler-/Statusmeldungen

]

Meldungsart s

Meldung

Init Sensor Statusmeldungen

Init Sensor Statusmeldungen

Init Sensor Statusmeldungen

Init Sensor Statusmeldungen

Init Sensor Statusmeldungen
Resst

Init Sensor Statusmeldungen
Resst

Init Sensor Statusmeldungen
Resst

Init Sensor Statusmeldungen

Init Sensor Statusmeldungen

Init Sensor Statusmeldungen

Init Sensor Statusmeldungen
Resst

Init Sensor Statusmeldungen

Versorgungsspannung riedii
Versorgungsspannung niedri
Diuck zu hoch start

Versorgungsspannung riedii
Versorgungsspannung niedri
Diuck zu hoch start

Wersorgungsspannung iedr

Fehlermeldungen/Friibwamu,
Fehlermeldungen/Friibmamu,
Fehlermeldungen/Friibmarmu,
Fehlermeldungen/Friibwamu,
Fehlermeldungen/Friibmamu,
Fehlermeldungen/Friibwamu,
Fi Friibwariy,

Piniel s bk shaet

Eablarmn sl nmae JCvi b s

Meidung bestligen

] [ Drckereinichten

] Drucken

Die Tabelle wird nur fir Fehler- und Statusmeldungen angezeigt,
die im Messumformer erzeugt wurden und Uber die Verbindung zur
P2A-Software dorthin Ubertragen und gespeichert wurden.

Betriebsstunde

auftrat.

Betriebsstunde, zu der die Meldung im Geréat

Meldung

Z. B. "Watchdog-Fehler". Der Messumformer
fihrt auf Grund eines Prozessorfehlers einen
automatischen Neustart durch.

Meldungsart

> Zum Drucken der Historie-Daten, auf

Z. B. Frihwarnung, Statusmeldung.

klicken.

e Der Druck wird automatisch zum Standard-Drucker des
1 Betriebssystems gesendet.

Mit

bearbeitet werden.

kann die Druckausgabe

4. Zum SchlieRBen des Dialogs auf oder

klicken.



6 Tipps und Hilfe

6.2.

Tipps und Hilfe

Fragen und Antworten

Frage Mégliche Ursachen / Lésung
Verbindung zum Geréat Anschlusskabel / Steckkontakte
kann nicht hergestellt prifen

werden

Auf dem Display wird eine | Siehe Status-, Warn- und

Meldung angezeigt

Fehlermeldungen Seite 63

Fehlfunktion (mit und ohne | Analyse mit Hilfe der P2A-Software,
Display) siehe Messumformer analysieren /

testen Seite 87

Wann stellt sich ein stabiler| Nach ca. 20 Sekunden

aktueller Messwert ein?

Falls wir lhre Frage nicht beantworten konnten: Wenden Sie sich
bitte an Ihren Handler oder den Testo-Kundendienst. Kontaktdaten
siehe Rickseite dieses Dokuments oder Internetseite

www.testo.com/service-contact

Zubehor und Ersatzteile

Beschreibung Artikel-Nr.

Ethernet

Ethernetmodul 0554 6656

Ethernetstecker 0554 6653

Schnittstelle und Software

P2A-Software (Parametrieren, Abgleichen, 0554 6020

Analysieren) inkl. USB-Adapter

Steckverbindungen

Set Steckverbindung M12 (Stecker und 0554 6682

Buchse) fur Spannungs- und Signalleitungen

Schlauche

Silikonschlauch ID 4 transparent 0086 0001,
Meterware

TYGON-Schlauch ID 4,8 transparent 0086 0031,
Meterware
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6 Tipps und Hilfe

Beschreibung Artikel-Nr.
Staurohre

Staurohr, Lange 350 mm, Edelstahl 0635 2145
Staurohr, Lange 1000 mm, Edelstahl 0635 2345
Versorgung

Netzteil (Tisch-, Wandmontage) 0554 1748
Netzteil (Hutschienenmontage) 0554 1749
Externe Anzeige

Prozessanzeige testo 54-2 AC.... 5400 7553
Prozessanzeige testo 54-7 AC.... 5400 7555
Kalibrierung

Standard-1SO-Kalibrierzertifikat nur 0520 1000
Messumformer

Standard-DKD-Kalibrierzertifikat nur 0520 1200
Messumformer

Eine vollsténdige Liste aller Zubehor- und Ersatzteile finden Sie in
den Produktkatalogen und -broschiren oder im Internet unter:
www.testo.com

6.2.1. Bestelloptionen Messumformer testo 6351
(0555 6351)
Bestell-Code Eigenschaft
Axx Messbereich
A02 0...50 Pa
A03 0..100 Pa
A04 0...500 Pa
AO05 0...10 hPa
AO07 0...50 hPa
A08 0...100 hPa
A09 0...500 hPa
Al10 0...1000 hPa
All 0...2000 hPa
A22 -50...50 Pa
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Bestell-Code Eigenschaft

A23 -100...100 Pa

A24 -500...500 Pa

A25 -10...10 hPa

A27 -50...50 hPa

A28 -100...100 hPa

A29 -500...500 hPa

A30 -1000...1000 hPa

A31 -2000...2000 hPa

Bxx Analogausgang /

Versorgung

BO2 0...1V (4-Draht, 24 VAC/DC)
BO3 0...5V (4-Draht, 24 VAC/DC)
B0O4 0...10 V (4-Draht, 24 VAC/DC)
BO5 0...20 mA (4-Draht, 24 VAC/DC)
B06 4...20 mA (4-Draht, 24 VAC/DC)
Cxx Display

Ccoo ohne Display

Cco02 mit Display / Englisch

co3 mit Display / Deutsch

Co4 mit Display / Franzésisch

C05 mit Display / Spanisch

Co06 mit Display / Italienisch

co7 mit Display / Japanisch

co8 mit Display / Schwedisch

Dxx Kabeleinfihrung

D01

Kabeleinfuhrung M16 (Relais: M20)

D02

Kabeleinfuhrung NPT 1/2”

D03

Kabelkontaktierung tiber M-
Steckverbindung fir Signal und
Versorgung

Exx Ethernet

EOO

ohne Ethernet-Modul
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Bestell-Code

Eigenschaft

EO1

mit Ethernet-Modul

Fxx Differenzdruck-
einheit

FO1 Pa / min / max
F02 hPa / min / max
FO3 kPa / min / max
FO4 mbar / min / max
FO05 bar / min / max
FO6 mmH20 / min / max
FO7 inchH20 / min/ max
FO8 inch HG / min / max
F09 kg/cm? / min / max
F10 PSI/ min / max
F11 m/s / min / max
F12 ft/min / min / max
F13 m*h / min / max
F14 I/min / min / max
F15 Nm®h / min / max
F16 NI/min / min / max
Hxx Relais
HOO ohne Relais
HO1 4 Relaisausgange,
Grenzwertiberwachung
HO02 4 Relaisausgange, Grenzwerte Kanal 1 +

Sammelalarm

Kxx Sprachen
Bedienungsanleitung

K01

Bedienungsanleitung Deutsch-Englisch

K02 Bedienungsanleitung Franzdsisch-
Englisch

K03 Bedienungsanleitung Spanisch-Englisch

K04 Bedienungsanleitung Italienisch-Englisch
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Bestell-Code Eigenschaft

K05 Bedienungsanleitung Niederléndisch-
Englisch

K06 Bedienungsanleitung Japanisch-Englisch

K07 Bedienungsanleitung Chinesisch-
Englisch

K08 Bedienungsanleitung Schwedisch-

Englisch
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